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 VAROVÁNÍ =DSQ WH�YVWXSQt�QDSiMHFt�]GURM�SRX]H�SR�QDPRQWRYiQt�þHOQtKR�NU\WX�VYRUHN�
VSRGQtKR�NU\WX��RSHUiWRUX�D�YROLWHOQêFK�SRORåHN��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
následek úraz elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ 1HRGVWUD XMWH�þHOQt�NU\W��NU\W\�VYRUHN��VSRGQt�NU\W�RSHUiWRUX�QHER�YROLWHOQp
SRORåN\��]DWtPFR�MH�P QLþ�QDSiMHQ��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�~UD]
elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ 1HREVOXKXMWH�RSHUiWRU�QHER�VStQDþH�PRNUêPD�UXNDPD��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
následek úraz elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ 1HGRWêNHMWH�VH�YQLW NX�P QLþH��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�~UD]
elektrickým proudem.

 VAROVÁNÍ 1HS LEOLåXMH�VH�NH�VWURML�Y�S tSDG ��åH�SRXåtYiWH�IXQNFL�REQRYHQt�þLQQRVWL�SR
FK\E ��SURWRåH�VWURM�VH�P åH�QiKOH�UR]HE KQRXW�SRWp��NG\�E\O�]DVWDYHQ
DODUPHP��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 VAROVÁNÍ 1HS LEOLåXMH�VH�NH�VWURML�RNDPåLW �SR�UHVHWRYiQt�NUiWNRGREpKR�S HUXãHQt
QDSiMHQt��WtP�VH�Y\KQHWH�QHRþHNiYDQpPX�UHVWDUWX��SRNXG�MH�þLQQRVW�QDVWDYHQD
WDN��DE\�SRNUDþRYDOD�YH�IXQNFL�SRWp��NG\�MH�NUiWNRGREp�S HUXãHQt�QDSiMHQt
REQRYHQR���1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 VAROVÁNÍ ,QVWDOXMWH�VDPRVWDWQê�QRX]RYê�VWRS��SURWRåH�WODþtWNR�6723�QD�RSHUiWRUX�MH
v�þLQQRVWL��SRX]H�NG\å�MH�QDVWDYHQR�SURYiG Qt�IXQNFH��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 VAROVÁNÍ 3 HVY GþHWH�VH��åH�VLJQiO�FKRG�MH�Y\SQXWê�S HG�]DSQXWtP�QDSiMHQt��QDVWDYHQtP
DODUPX�QHER�S HStQiQtP�VHOHNWRUX�PtVWQt�GiONRYê��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 8SR]RUQ Qt 3 HG�VSXãW QtP�VH�S HVY GþHWH��åH�GRYROHQp�UR]VDK\�PRWRU �D�VWURM �MVRX
VSUiYQ �QDVWDYHQ\��SURWRåH�U\FKORVW�RWiþHQt�P åH�EêW�VQDGQR�]YêãHQD�] nízké
QD�Y\VRNRX��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�SRãNR]HQt�YêURENX�

 8SR]RUQ Qt 3RXåLMWH�RGG OHQRX�S tGUåQRX�EU]GX��SRNXG�MH�WR�QXWQp��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�]UDQ Qt�

 8SR]RUQ Qt 1HSURYiG MWH�NRQWUROX�VLJQiOX�E KHP�þLQQRVWL��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D
QiVOHGHN�]UDQ Qt�QHER�SRãNR]HQt�YêURENX�

 8SR]RUQ Qt 1HP WH�QHGEDOH�QDVWDYHQt��1HGRGUåHQt�P åH�PtW�]D�QiVOHGHN�]UDQ Qt�
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4-1 Postup pro testování chodu

1. ,QVWDORYiQt�D�PRQWiå
,QVWDOXMWH�P QLþ�SRGOH�SRGPtQHN�SUR�LQVWDORYiQt��3RGUREQRVWL�±�YL]�VWUDQD������=DMLVW WH��DE\
SRGPtQN\�SUR�LQVWDORYiQt�E\O\�GRGUåHQ\�

2. .DEHOiå�D�]DSRMHQt
=DSRMWH�QDSiMHFt�]GURM�D�SHULIHUQt�]D t]HQt��3RGUREQRVWL�±�YL]�VWUDQD�������9\EHUWH�SHULIHUQt
]D t]HQt��NWHUi�VSO XMt�SRGPtQN\�VSHFLILNDFH�D�]DSRMWH�MH�EH]�FK\E�

3. 3 LSRMHQt�QDSiMHQt
3URYH WH�QiVOHGXMtFt�S tSUDYQp�NRQWURO\�S HG�]DSQXWtP�QDSiMHFtKR�]GURMH�

• 9åG\�]DMLVW WH��DE\�E\O�SRXåLW�QDSiMHFt�]GURM�R�VSUiYQpP�QDS Wt�D�åH�YVWXSQt�VYRUN\��5�/��
6�/��D�7�/���EXGRX�VSUiYQ �]DSRMHQ\�
3G3MV-A2� : 3-fázové 200 V�Då�����9VW
3G3MV-AB� : jednofázové 200 V�Då�����9VW ��YRGLþH�5�/��D�6�/��
3G3MV-A4� : 3-fázové 380 V�Då�����9VW

• 3 HVY GþHWH�VH��åH�YêVWXSQt�VYRUN\�PRWRUX��8�7���9�7��D�:�7���MVRX�N motoru zapojeny
VSUiYQ �

• =DMLVW WH��åH�VYRUN\� tGtFtKR�REYRGX�D� tGtFt�]D t]HQt�MVRX�]DSRMHQD�VSUiYQ ��3 HVY GþHWH�VH�
åH�YãHFKQ\� tGtFt�VYRUN\�MVRX�Y\SQXW\�

• 1DVWDYWH�PRWRU�QD�VWDY�EH]�]iW åH��WM��EH]�S LSRMHQt�QD�PHFKDQLFNê�V\VWpP��

• 3R�SURYHGHQt�YêãH�XYHGHQêFK�NRQWURO�S LSRMWH�QDSiMHFt�]GURM�

4. Zkontrolujte stav displeje
=NRQWUROXMWH��DE\VWH�VH�XMLVWLOL��åH�Y�P QLþL�QHMVRX�åiGQp�FK\E\�

• Pokud displej v�GRE ��NG\�MH�S LSRMHQê�]GURM��MH�QRUPiOQt��EXGH�]REUD]HQR�QiVOHGXMtFt�
Indikátor chod: bliká
Indikátor alarm: vypnutý
Zjednodušené LED (nastavení / monitorování) indikátory: FREF, FOUT nebo IOUT svítí
Datový displej: Zobrazuje data odpovídající rozsvícenému indikátoru.

• Pokud nastala chyba, budou zobrazeny podrobnosti chyby. V�WDNRYpP�S tSDG �SURYH WH
QXWQi�RSDW HQt�±�SRGUREQRVWL�YL]�.DSLWROD���ÒGUåED�þLQQRVWL.

5. ,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU
Inicializujte parametry
• 1DVWDYWH�Q����QD���SUR�LQLFLDOL]DFL�SDUDPHWU �YH���YRGLþRYp�VHNYHQFL�

6. 1DVWDYHQt�SDUDPHWU
1DVWDYWH�SDUDPHWU\�SRåDGRYDQp�SUR�WHVWRYiQt�FKRGX�

• 3URYH WH�QDVWDYHQt�FKRGX�Y� tGtFtP�PyGX�9�I�� tGtFt�PyG�PXVt�EêW�QDVWDYHQ�QD�9�I� t]HQt�
jinak nebude inicializován. Nastavte jmenovitý proud motoru, aby se zabránilo poškození
PRWRUX�QiVOHGNHP�S HWtåHQt�

7. ýLQQRVW�QDSUi]GQR
3RPRFt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�UR]E KQ WH�PRWRU�EH]�]iW åH��QDSUi]GQR��

• 1DVWDYWH�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL�SRPRFt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�D�XYH WH�PRWRU�GR�FKRGX�SRXåLWtP
VHNYHQFH�WODþtWHN�
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8. ýLQQRVW�S L�VNXWHþQp�]iW åL
3 LSRMWH�PHFKDQLFNê�V\VWpP�D�SURYiG MWH�þLQQRVW�SRPRFt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�

• 3RNXG�QHE\O\�REWtåH�S L�VSRXãW Qt�PRWRUX�QDSUi]GQR��S LSRMWH�PHFKDQLFNê�V\VWpP��]iW å�
k motoru a pracujte pomocí digitálního operátoru.

9. ýLQQRVW
=iNODGQt�þLQQRVW�
ýLQQRVW�]DORåHQi�QD�]iNODGQtP�QDVWDYHQt�SRåDGXMH�UR]E KQRXW�D�]DVWDYLW���VWDUW�VWRS��P QLþ�
Podrobnosti – viz strana 5-1.

=GRNRQDOHQi�þLQQRVW�
ýLQQRVW��NWHUi�SRXåtYi� t]HQt�3,'�QHER�RVWDWQt�IXQNFH��3RGUREQRVWL�±�YL]�VWUDQD�����

• 3UR�þLQQRVW�VH�VWDQGDUGQtPL�SDUDPHWU\�SRGUREQRVWL�YL]�.DSLWROD���±�=iNODGQt�þLQQRVW

• 3UR�U ]Qp�]GRNRQDOHQp�þLQQRVWL�MDNR�MVRX�KRVSRGiUQp� t]HQt��3,'� t]HQt��]DEUiQ Qt�VWDYX
ÄVWDOO³��QHFKW Qp�]DVWDYHQt���QDVWDYHQt�QRVQp�IUHNYHQFH��GHWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX�
kompenzace momentu a kompenzace skluzu – podrobnosti viz .DSLWROD���±�=iNODGQt�þLQQRVW
a .DSLWROD���±�=GRNRQDOHQi�þLQQRVW.
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����3 tNODG�þLQQRVWL

1 3 LSRMHQt�]GURMH

.RQWUROQt�ERG\�S HG�S LSRMHQtP�QDSiMHFtKR�]GURMH
• =NRQWUROXMWH��]GD�QDSiMHFt�]GURM�Pi�VSUiYQp�QDS Wt�D�åH�YVWXSQt�VYRUN\�P QLþH��5�/���6�/��D

T/L3) jsou k�P QLþL�S LSRMHQ\�VSUiYQ �

3G3MV-A2�: 3-fázové 200 V�Då�����9VW

3G3MV-AB�: jednofázové 200 V�Då�����9VW ��YRGLþH�5�/��D�6�/��

3G3MV-A4�: 3-fázové 380 V�Då�����9VW
• 3 HVY GþHWH�VH��åH�YêVWXSQt�VYRUN\��8�7���9�7��D�:�7���MVRX�N mRWRUX�S LSRMHQ\�VSUiYQ �

• =DMLVW WH��DE\�VYRUN\� tGtFtKR�REYRGX�D� tGtFt�]D t]HQt�E\O\�]DSRMHQ\�VSUiYQ ��3 HVY GþHWH�VH��åH
YãHFKQ\� tGtFt�VYRUN\�MVRX�Y\SQXW\�

• 1DVWDYWH�PRWRU�QD�E K�QDSUi]GQR��WM��EH]�S LSRMHQpKR�PHFKDQLFNpKR�V\VWpPX��

3 LSRMHQt�QDSiMHFtKR�]GURMH
• 3R�SURYHGHQt�YêãH�XYHGHQêFK�NRQWURO�S LSRMWH�QDSiMHFt�]GURM�

2 Kontrola stavu zobrazení

• 3 L�QRUPiOQtP�]REUD]HQt��NG\å�MH�S LSRMHQê�]GURM��EXGH�]REUD]HQR�QiVOHGXMtFt�

1RUPiOQt�þLQQRVW

indikátor chod: bliká

indikátor alarm: vypnutý

zjednodušené LED (nastavení / monitorování) indikátory:

FREF, FOUT nebo IOUT jsou rozsvíceny

Displej dat: Zobrazuje data odpovídající rozsvícenému indikátoru.

• Pokud nastala chyba, budou zobrazeny podrobnosti chyby. V�WDNRYpP�S tSDG �±�SRGUREQRVWL�YL]
.DSLWROD���ýLQQRVW�S L�~GUåE �±�SURYH WH�QXWQi�RSDW HQt�

Chyba

Indikátor chod: bliká

Indikátor alarm: rozsvícený (detekce chyby) nebo bliká (detekce alarmu)

zjednodušené LED (nastavení / monitorování) indikátory:

FREF, FOUT nebo IOUT jsou rozsvíceny

Displej dat: Je zobrazen kód chyby jako je UV1. Zobrazení se bude lišit v závislosti na typu chyby.
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3 ,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU

• ,QLFLDOL]XMWH�SDUDPHWU\�SRXåLWtP�QiVOHGXMtFt�SURFHGXU\�

• 3UR�LQLFLDOL]DFL�SDUDPHWU �QDVWDYWH�Q����QD���

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor Zobrazení 9\VY WOHQt

Zapnuto napájení

6WLVNQ WH�WODþtWNR�PyG�RSDNRYDQ ��GRNXG�VH
indikátor PRGM nerozsvítí.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��%XGRX�]REUD]HQD
data parametru n001.
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
dekrementace pro nastavení n001 na 8.
Displej bude blikat.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��DE\�VH�QDVWDYHQi
KRGQRWD�XORåLOD�D�]REUD]HQt�GDW�EXGH�VYtWLW�

--- Parametry budou inicializovány a n001 se
]P Qt�]���QD���

3 LEOLåQ �SR
1 sec.

=REUD]t�VH�þtVOR�SDUDPHWUX�
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4 Nastavení parametru proudu motoru

• 3UR�SRNXVQRX�þLQQRVW�VSXV WH�P QLþ�Y� tGtFtP�PyGX�9�I�� tGtFt�PyG�VH�QHLQLFLDOL]XMH��3URWR
QDVWDYWH�Q����QD���SUR� t]HQt�9�f. Nastavte parametr proudu motoru v n036, aby se zabránilo
SRãNR]HQt�PRWRUX�QiVOHGNHP�S HWtåHQt�

1DVWDYHQt� tGtFtKR�PyGX

Parametr Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

n002 0102 9êE U
tGtFtKR�PyGX

1DVWDYXMH� tGtFt�PyG�P QLþH�
��� tGtFt�PyG�9�f
���PyG�YHNWRURYpKR� t]HQt
Poznámka 1: � tGtFt�PyG�VH

neinicializuje
s nastavením n001

Poznámka 2:  1 NWHUp�SDUDPHWU\
VH�P Qt�SRGOH
nastavené hodnoty
n002. Podrobnosti
viz 5-1-2 Nastavení
tGtFtKR�PyGX

(n002).

0 a 1 1 0 ne

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor Zobrazení 9\VY WOHQt

-H�]REUD]HQR�þtVOR�SDUDPHWUX�

3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
dekrementace pro zobrazení n002.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5�SUR�]REUD]HQt
nastavené hodnoty v n002.
3RNXG�KRGQRWD�Q����QHQt����SRXåLMWH�WODþtWNR
inkrementace nebo dekrementace pro
nastavení n002 na 0. Displej bude blikat.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��DE\�VH�QDVWDYHQi
KRGQRWD�XORåLOD�D�GLVSOHM�EXGH�VYtWLW�

3 LEOLåQ �SR
1 sec.

3 LEOLåQ �SR���VHNXQG �VH�]REUD]t�þtVOR
parametru.
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Nastavení jmenovitého proudu motoru

Parametr Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

n036 0124 Jmenovitý
proud motoru

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�MPHQRYLWpKR
SURXGX�PRWRUX��$��SRXåLWpKR�MDNR
UHIHUHQþQt�SURXG�PRWRUX�SUR�GHWHNFL
S HWtåHQt�PRWRUX��OL1).
Poznámka 1:  Standardní

nastavení
jmenovitého proudu
motoru je normální
jmenovitý proud
PD[LPiOQ
SRXåLWpKR�PRWRUX�

Poznámka 2: �'HWHNFH�S HWtåHQt
motoru (OL1) je
zablokována
nastavením
parametru na 0,0.

�����Då
150% (A)
jmenovitého
výstupního
proudu
P QLþH

0,1 A viz
poznámka
1
pod „Popis“

ne

Sekvence
WODþtWHN

Indikátor Zobrazení 9\VY WOHQt

-H�]REUD]HQR�þtVOR�SDUDPHWUX�

3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
dekrementace pro zobrazení n036.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5�SUR�]REUD]HQt
nastavené hodnoty v n036.
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
dekrementace pro nastavení n036 na
jmenovitý proud motoru. Displej bude blikat.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�(17(5��DE\�VH�QDVWDYHQi
KRGQRWD�XORåLOD�D�GLVSOHM�EXGH�VYtWLW�

3 LEOLåQ �SR
1 sec.

3 LEOLåQ �SR���VHNXQG �VH�]REUD]t�þtVOR
parametru.



Testování chodu Kapitola 4

4-9

5 ýLQQRVW�EH]�]iW åH

• 6SXV WH�PRWRU�EH]�]iW åH��WM��EH]�S LSRMHQpKR�PHFKDQLFNpKR�V\VWpPX��SRXåLWtP�GLJLWiOQtKR
operátoru.

Poznámka: �3 HG�SRXåLWtP�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�]NRQWUROXMWH��]GD�nastavitel frekvence je nastaven na
minimum (MIN).

2WiþHQt�YS HG���Y]DG�V digitálním operátorem
Sekvence
WODþtWHN

Indikátor Zobrazení 9\VY WOHQt

0RQLWRURYiQt�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�

6WLVNQ WH�WODþtWNR�FKRG��,QGLNiWRU�581�VH
rozsvítí.
2WRþWH�QDVWDYLWHO�)5(4�SRPDOX�YH�VP UX
RWiþHQt�KRGLQRYêFK�UXþLþHN��=REUD]t�VH
PRQLWRURYDQi�IUHNYHQFH��0RWRU�VH�]DþQH
RWiþHW�VP UHP�YS HG�SRGOH�UHIHUHQþQt
frekvence.
6WLVNQ WH�WODþtWNR�PyG�SUR�]DSQXWt�LQGLNiWRUX
VP UX�RWiþHQt��=REUD]t�VH�Ä)RU³�
3RXåLMWH�WODþtWNR�LQNUHPHQWDFH�QHER
GHNUHPHQWDFH�SUR�]P QX�VP UX�RWiþHQt
PRWRUX��9\EUDQê�VP U�RWiþHQt�PRWRUX�EXGH
RGEORNRYiQ��NG\å�VH�]P Qt�]REUD]HQt�SR
VWLVNQXWt�WODþtWND�

• 3R�]P Q �UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�QHER�VP UX�RWiþHQt�]NRQWUROXMWH��]GD�QHQDVWDO\�YLEUDFH�PRWRUX
nebo se z motoru neozývají neobvyklé zvuky.

• Zkontrolujte, zda nenastaly v�P QLþL�E KHP�þLQQRVWL�åiGQp�FK\E\�

Zastavení motoru
• 3R�GRNRQþHQt�þLQQRVWL�PRWRUX�YH�VWDYX�EH]�]iW åH�YH�VP UX�YS HG���Y]DG��VWLVNQ WH�WODþtWNR

STOP/RESET. Motor se zastaví (indikátor chod (RUN) bude blikat, dokud se motor nezastaví).

6 ýLQQRVW�VH�VNXWHþQRX�]iW åt

• 3R�]NRQWURORYiQt�þLQQRVWL�PRWRUX�YH�VWDYX�EH]�]iW åH�S LSRMWH�PHFKDQLFNê�V\VWpP�D�SUDFXMWH�VH
VNXWHþQRX�]iW åt�

Poznámka: 3 HG�SRXåLWtP�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�]NRQWUROXMWH��]GD�nastavitel frekvence (FREQ) je
nastaven na minimum (MIN).

3 LSRMHQt�V\VWpPX
• 3R�S HVY GþHQt�VH��åH�VH�PRWRU�~SOQ �]DVWDYLO��S LSRMWH�PHFKDQLFNê�V\VWpP�

• 3 HVY GþHWH�VH��åH�YãHFKQ\�ãURXE\�MVRX�S LWDåHQ\��NG\å�S LSRMXMHWH�PHFKDQLFNê�V\VWpP�QD�RVX
motoru.
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ýLQQRVW�SRPRFt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX
• 3UR�S tSDG��åH�QDVWDQH�SRUXFKD�E KHP�þLQQRVWL��S HVY GþHWH�VH��]GD�MH�WODþtWNR�6723�QD

GLJLWiOQtP�RSHUiWRUX�VQDGQR�S tVWXSQp�

• 3RXåLMWH�GLJLWiOQt�RSHUiWRU�VWHMQêP�]S VREHP�MDNR�S L�þLQQRVWL�EH]�]iW åH�

• 5HIHUHQþQt�IUHNYHQFL�QDVWDYWH�QHMG tYH�QD�Qt]NRX�U\FKORVW�RWiþHQt��D�WR�MHGQD�GHVHWLQD�QRUPiOQt
pracovní rychlosti.

.RQWUROD�þLQQRVWL
• 3R�]NRQWURORYiQt��åH�VP U�RWiþHQt�MH�VSUiYQê�D�åH�VWURM�SUDFXMH�KODGFH�S L�Qt]Np�U\FKORVWL�RWiþHQt�

]Y\ãWH�UHIHUHQþQt�U\FKORVW�

• 3R�]P Q �UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�QHER�VP UX�RWiþHQt�]NRQWUROXMWH��]GD�QHQDVWDO\�YLEUDFH�PRWRUX
nebo se z motoru neozývají neobvyklé zvuky. Zkontrolováním zobrazení monitoru (IOUT nebo
PXOWLIXQNþQt�8�����VH�XMLVW WH��åH�VH�YêVWXSQt�SURXG�QHVWDO�S tOLã�QDGP UQêP�


