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Zakladni éinnost Kapitola 5

Tato sekce vysvétluje zakladni nastaveni pozadovana pro ¢innost a zastaveni
ménice.

Nastaveni parametrt popsanych zde bude dostate¢né pro jednoduché &innosti
meénice.

Provedte tato zakladni nastaveni dfive nez pfikro&ite na vysvétleni speciélnich
funkci, dokonce i kdyz Va$e aplikace pozaduje pouziti takovych specialnich funkci
jako jsou energeticky usporné fizeni, PID fizeni, zabranéni nezadoucimu
zastaveni (,stall“), nastaveni nosné frekvence, detekce prekro¢eni momentu,
kompenzace momentu, kompenzace skluzu. Podrobnosti viz Kapitola 6
Rozsifena éinnost.

5-1 Pocatecni nastaveni

¢ Jsou pozadovana nasledujici poCatecni nastaveni

Vybér zakazu zapisu parametru / inicializace parametru (n001): Nastavte n001 na 4 tak, ze
parametry n001 az n179 mohou byt nastaveny nebo zobrazeny.

Vybér fidiciho médu (n002): Nastavte fidici méd na Fizeni V/f nebo vektorové fizeni podle daného
pouziti.
5-1-1 Vybér zakazu zapisu nastaveni parametru /
inicializace parametru (n001)

* Nastavte n001 na 4 tak, ze parametry n001 az n179 mohou byt nastaveny nebo zobrazeny.

n001 Vybér zakazu zapisu parametru / | Registr 0101 Hex Zmény béhem |ne
inicializace parametru €innosti

Rozsah 0az9 Jednotka |1 Standardni 1

nastaveni nastaveni nastaveni

Pozndmka: Tento parametr umoznuje zakaz zapisu parametrd, zmény nastaveni nebo rozsahu
zobrazeni parametr(l nebo inicializuje vSechny parametry na jejich standardni hodnoty.
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Zakladni éinnost Kapitola 5

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis
0 Zobrazeni a nastaveni n001. Parametry n002 az n179 mohou byt pouze zobrazeny.
1 Nastaveni nebo monitorovani parametrd n001 az n049
(tj. nastaveni skupiny funkci 1)
2 Nastaveni nebo monitorovani parametrd n001 az n079
(tj. nastaveni skupiny funkci 1 a 2)
3 Nastaveni nebo monitorovani parametri n001 az n119
(tj. nastaveni skupiny funkci 1 az 3)
4 Nastaveni nebo monitorovani parametr n001 az n179

(tj. nastaveni skupiny funkci 1 az 4)

Stejna Cinnost jako 4, ale povel chod je vyjmut v programovém médu

Vymazani chybového logu

Inicializace parametr(i na standardni nastaveni ve 2-dratové sekvenci

Inicializace parametr(i ve 3-dratové sekvenci

PR (©|0|o |0l

0 Pro USA: Inicializace parametr( ve 2-dratové sekvenci (viz poznamka)
1 Pro USA: Inicializace parametr( ve 3-dratové sekvenci (viz poznamka)

Poznamka: Nastavena hodnota parametru n002 neni inicializovana nastavenim n001 na 8,9,10 nebo
11.
Kazdy z nasledujicich parametr(i je inicializovan podle pfednastaveného fidiciho médu.
Standardni hodnota se méni podle fidiciho médu. Podrobnosti viz strana 5-3.
n014 (stfedni vystupni frekvence), n015 (napéti stfedni vystupni frekvence), n016
(minimalni vystupni frekvence), n017 (napéti minimalni vystupni frekvence), n104
(¢asova konstanta primarniho zpozdéni kompenzace momentu), n111 (zisk kompenzace
skluzu), n112 (Easovéa konstanta primarniho zpoZzdéni kompenzace skluzu)

5-1-2 Nastaveni fidiciho médu (n002)

*  Méni¢ 3G3MV pracuje v médu vektorového fizeni nebo v médu V/f, ktery mize byt zvolen podle
dané aplikace.

* Tyto dva maddy maji nasledujici charakteristiky.

Vektorové rizeni

Pfi vektorovém Fizeni ménic¢ vypocitava vektor pracovnich podminek motoru. Tak je dosazeno i 150%
vystupniho momentu motoru pfi vystupni frekvenci 1 Hz. Vektorové fizeni poskytuje lepsi fizeni
vykonu motoru nez fizeni V/f a umoznuje potladit fluktuace rychlosti otaceni bez ohledu na zmény
zatéZe. Normalné nastavujte ménic¢ do tohoto médu.
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Zakladni éinnost Kapitola 5

Ridici méd VIt

Tento méd, ktery se pouziva u konvencénich ménicd pro vSeobecné pouziti, je vhodny pro nahradu
konvencéniho modelu méni¢em 3G3MV, protoZze méni¢ v tomto médu mlze pracovat bez ohledu na
konstanty motoru. Navic, nastavte méni¢ do tohoto moédu, pokud je ménic pfipojen k vice nez jednomu
motoru nebo ke specialnim motorlim, jako jsou rychlobézné motory.

n002 Vybér fidiciho médu Registr 0102 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Poznamka: Tento parametr je pouzit pro vybér fidiciho modu ménice.

Hodnota Popis
0 Ridici mod V/f
1 Ridici méd — vektorové fizeni (oteviena smycka)

Poznamka 1. Tento parametr neni inicializovan nastavenim n001 (vybér zakazu zapisu parametru /
inicializace parametru) na 8 nebo 9 pro inicializaci parametru. Zajistéte, aby zména
parametru n002 nastala pfed zménou médu fizeni.

Poznamka 2. Kazdy z nasledujicich parametru je inicializovan podle fidiciho médu nastaveného
v tomto parametru. Standardni hodnota se méni s fidicim médem. Proto zajistéte, aby
nasledujici parametry byly nastaveny po nastaveni fidiciho médu v n002.

Para- Nazev Standardni hodnota
metr Rizeni VI Vektorové Fizeni
(nastavend hodnota: 0) (nastavend hodnota: 1)
n014 | stfedni vystupni frekvence 15Hz 3,0 Hz
n015 | napéti stfedni vystupni frekvence 12,0V (24,0V) 11,0V (22,0V)
n016 | minimalni vystupni frekvence 15Hz 1,0 Hz
n107 | napéti minimalni vystupni frekvence 120V (24,0V) 4,3V (8,6V)
n104 | Casova konstanta primarniho 0,3s 0,2s
zpozdéni kompenzace momentu
n11l1 |zisk kompenzace skluzu 0,0 1,0
nll2 |c&asova konstanta primarniho 20s 0,2s
zpozdéni kompenzace skluzu

Poznamka: Hodnoty v zavorkach plati pro modely 400 V.
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Zakladni éinnost Kapitola 5

5-2 Cinnost pfi vektorovém fizeni

Ménic pfi vektorovém fizeni vypocitava vektor pracovnich podminek motoru. Tak je
mozné dosahnout az 150 % jmenovitého vystupniho momentu pfi vystupni

potlacit fluktuaci rychlosti otaeni bez ohledu na zmény zatéze.

Pro ¢innost ménice ve vektorovém mddu fizeni zajistéte nastaveni nasledujicich
parametru.

n036 (jmenovity proud motoru), n106 (jmenovity skluz motoru), n107 (odpor vinuti
motoru), n110 (proud motoru naprazdno).

B Nastaveni jmenovitého proudu motoru (n036)

Zkontrolujte Stitek motoru a nastavte tento parametr na hodnotu jmenovitého proudu.

Tento parametr je pouzit jako konstanta vektorového fizeni. PfesvédCete se, Ze je tento parametr
nastaven spravné. Tato nastavena hodnota je také pouzita pro stanoveni teplotnich charakteristik
pro ochranu motoru pred prehfatim. Spravné nastavena hodnota chrani motor pfed spalenim,
které mlze nastat po prehrati motoru.

n036 Jmenovity proud motoru Registr 0124 Hex Zmény béhem | ne
€innosti
Rozsah 0,0 % az 150,0 % jmenovitého Jednotka |0,1 A Standardni viz
nastaveni | vystupniho proudu ménice nastaveni nastaveni pozna
mka

Poznamka: Standardni nastaveni pro tento parametr je béZna hodnota jmenovitého proudu

maximalné pouZzitelného motoru.

B Nastaveni jmenovitého skluzu motoru (n106)
* Nastavte jmenovity skluz motoru do n106.
* Tento parametr je pouzit jako konstanta vektorového fizeni. PfesvédCete se, Ze je tento parametr
nastaven spravné. Tato hodnota je také pouZita pro kompenzaci skluzu.
* Vypoctéte hodnotu jmenovitého skluzu motoru z jmenovité frekvence (Hz) a otacek motoru (rpm)
na Stitku motoru podle nasledujiciho vzorce.
Jmenovity skluz (Hz) = jmenovita frekvence (Hz) — otacky (rpm=ot/min) x pocet pola / 120
n106 Jmenovity skluz motoru Registr 016A Hex Zmény béhem | ano
cinnosti
Rozsah 0,0 az 20,0 (Hz) Jednotka | 0,1 Hz Standardni viz
nastaveni nastaveni nastaveni pozna
mka

Poznamka: Standardni nastaveni pro tento parametr je bézna hodnota skluzu maximainé

pouzitelného motoru.
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B Nastaveni odporu vinuti motoru proti nulovému vodi€i (n107)

* Nastavte tento parametr na polovinu odporu faze — nulovy vodi¢ motoru nebo odporu faze — faze.

¢ Kontaktujte vyrobce motoru pro zjisténi vyse uvedeného odporu.

* Tento parametr je pouZit jako konstanta vektorového fizeni. PfesvédCete se, Ze je tento parametr
nastaven spravné.

n107 Odpor faze motoru — nulovy Registr 016B Hex Zmény béhem | ne

vodi¢ cinnosti
Rozsah 0,0 az 65,50 (Q) Jednotka |viz poznamka | Standardni viz po-
nastaveni nastaveni |1 nastaveni ;”amka

Poznamka 1. Hodnota bude nastavovana v pfirGstcich po 0,001 Q, pokud je odpor mensinez 10 Q a
v pfirlistcich 0,01 Q, pokud je odpor 10 Q nebo vétsi.

Poznamka 2. Standardni nastaveni pro tento parametr je bézny odpor faze — nulovy vodi¢ maximainé

pouzitelného motoru.

B Nastaveni proudu motorem naprazdno (n110)

* Nastavte proud motoru naprazdno v procentech vztazenych k jmenovitému proudu ménice jako

100 %.

* Kontaktujte vyrobce motoru pro zjisténi proudu motorem naprazdno.

* Tento parametr je pouzit jako konstanta vektorového fizeni. PfesvédcCete se, Ze je tento parametr
nastaven spravné. Tato nastavena hodnota je také pouzita pro kompenzaci skluzu.

n110 Proud motoru naprazdno Registr 016E Hex Zmény béhem |ne
¢innosti

Rozsah 0az 99 (%) Jednotka |1 % Standardni viz po-

nastaveni nastaveni nastaveni znamka

Poznamka: Standardni nastaveni pro tento parametr je béZna hodnota proudu naprazdno maximainé
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Zakladni éinnost Kapitola 5

we L4

5-3 Cinnost pfi fizeni V/f

Tento maéd, ktery se pouziva u konvencénich ménicl pro vSeobecné pouziti, je
vhodny pro nahradu konvenéniho modelu méni¢em 3G3MV, protoze ménic v tomto
modu mlze pracovat bez ohledu na konstanty motoru. Navic, nastavte ménic¢ do
tohoto modu, pokud je k méniéi pfipojeno vice motor( nebo specialni motory, jako
jsou rychlobézné motory.

Pro €innost ménice v fidicim mddu V/f se pfesvédCete, Ze n036 je nastaven na
jmenovity proud motoru a n011 az n017 jsou nastaveny na vzorek V/f.

5-3-1 Nastaveni jmenovitého proudu motoru (n036)

¢  Zkontrolujte Stitek motoru a nastavte tento parametr na hodnotu jmenovitého proudu.

* Tato nastavena hodnota je také pouzita pro stanoveni elektronickych teplotnich charakteristik pro
ochranu motoru pfed prehfatim. Spravné nastavena hodnota chrani motor pied spalenim, které
m(ze nastat po prehrati motoru.

n036 Jmenovity proud motoru Registr 0124 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 0,0 % az 150,0 % (A) jmenovitého |Jednotka |0,1 A Standardni viz po-

nastaveni | vystupniho proudu ménice nastaveni nastaveni inémka

Poznamka 1. Standardni nastaveni pro tento parametr je bézna hodnota jmenovitého proudu
maximalné pouzitelného motoru.

Poznamka 2. Detekce pfetizeni motoru (OL1) je zablokovana nastavenim tohoto parametru na 0,0.

5-3-2 Nastaveni V/F kfivky (n011 az n017)

* Nastavte kfivku V/f tak, aby vystupni moment motoru byl nastaven na pozadovany moment
zatéze.

* Meéni¢ 3G3MV zahrnuije v sobé funkci automatického zvy$eni momentu. Proto mlze byt dosazeno
maximalniho momentu 150 % na vystupu pfi 3 Hz bez zmény standardnich nastaveni.

Zkontrolujte systém ve zkuSebnim provozu a ponechejte standardni nastaveni takova jaka jsou,
pokud nepozadujete zmény v charakteristice.

n011 Maximalni frekvence (FMAX) Registr 010B Hex Zmény béhem | ne
€innosti

Rozsah 50,0 az 400,0 (Hz) Jednotka |0,1 Hz Standardni 60,0

nastaveni nastaveni nastaveni
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Zakladni éinnost Kapitola 5
n012 Maximalni napéti (VMAX) Registr 010C Hex Zmény béhem |ne
cinnosti

Rozsah 0,1 az 255,0[0,1 az 510,0] (V) Jednotka |0,1V Standardni 200,0

nastaveni nastaveni nastaveni [400,0]

n013 Frekvence maximalniho napéti | Registr 010D Hex Zmény béhem |ne
(FA) cinnosti

Rozsah 0,2 az 400,0 (Hz) Jednotka |0,1 Hz Standardni 60,0

nastaveni nastaveni nastaveni

n014 Stredni vystupni frekvence (FB) | Registr 010E Hex Zmény béhem | ne

cinnosti

Rozsah 0,1 az 399,9 (Hz) Jednotka | 0,1 Hz Standardni 1,5

nastaveni nastaveni nastaveni

n015 Napéti stiedni vystupni Registr 010F Hex Zmény béhem | ne
frekvence (VC) cinnosti

Rozsah 0,1 az 255,0 [0,1 az 510,0] (V) Jednotka [ 0,1V Standardni 12,0

nastaveni nastaveni nastaveni [24,0]

n016 Minimalni vystupni frekvence Registr 0110 Hex Zmény béhem | ne
(FMIN) €innosti

Rozsah 0,1az 10,0 (Hz) Jednotka |0,1 Hz Standardni 15

nastaveni nastaveni nastaveni

n017 Napéti minimalni vystupni Registr 0111 Hex Zmény béhem | ne
frekvence (VMIN) €innosti

Rozsah 0,1 az 50,0 [0,1 az 100,0] (V) Jednotka [0,1V Standardni 12,0

nastaveni nastaveni nastaveni [24,0]

Poznamka: Hodnoty v hranatych zavorkach [ ] uréuji hodnoty pro ménice tfidy 400 V.

Vystupni
napéti (V)
no12 (VMAX)

n015 (VC)

no17 (VMIN) [~
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Poznamka 1. Nastavte parametry tak, aby

o

0 nots
(FMIN)

no14
(FB)

no13
(FA)

nat1
FMAX

Poznamka 2.

byly splnény nasledujici
podminky:
n016 < n014 <n013 < n011

Hodnota nastavena v n015
bude ignorovana, pokud
parametry n016 a n014 maji
stejnou hodnotu.

Frekvence (Hz)
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e ZatéZ osy ve vertikdlnim sméru nebo zatéz s vysokym vnitfnim tfenim mohou poZadovat velky
moment pfi nizké rychlosti. Pokud je moment pfi nizké rychlosti nedostate¢ny, pak zvyste napéti
v rozsahu nizkych rychlosti otaceni o 1 V za predpokladu, Zze neni detekovano pretizeni (OL1
nebo OL2). Pokud je pretizeni detekovano, snizte nastavenou hodnotu nebo uvazuijte o pouziti

ménice s vySSim vykonem.

* Pozadovany moment ventilatord nebo Fizeni ¢erpadel vzrista v zavislosti na étverci rychlosti.

Nastavenim kvadratického vzorce V/f pro zvys$eni napéti v rozsahu nizkych ota¢ek bude vzristat
spotfeba systému.
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5-4 Nastaveni modu mistni / dalkovy

Méni¢ 3G3MV pracuje v mistnim nebo dalkovém modu. Nasledujici popis
poskytuje informace o téchto médech a zplsobech jejich vybéru.

B Zakladni koncepce

Moéd Einnosti Zakladni koncepce Popis

mistni (local) |V tomto médu pracuje Povel k &innosti:
meéni€ v systému nezavisle
a tak mGze byt také
nezavisle ovladan.

Zacina tlaCitkem RUN na digitalnim operatoru a konci
tlaCitkem STOP/RESET.

Referencni frekvence:
Nastavte na digitalnim operatoru nebo nastavitelem

FREQ.
Nastavte vybérem referencni frekvence v mistnim médu
v n007.

dalkovy Méni¢ pracuje v systému | Povely k €innosti:

(remote) podle fidiciho signalu Volitelné ze &tyr typl a nastavené v n003.

hostitelského regulatoru. Referenéni frekvence:
Volitelné z deseti typl a nastavené v n004.

B Metody vybéru mistni / dalkovy

*  Pro nastaveni méni¢e do mistniho nebo dalkového médu jsou dostupné nasledujici dvé metody:
e Zvolte méd pomoci tlagitek LO/RE na digitalnim operatoru.

* Nastavte jeden z multifunkénich vstupt 1 az 7 (n050 az n056) na 17 pro nastaveni ménice do
mistniho médu se zapnutym vstupem fizeni.

Poznamka: Pokud je vySe uvedené nastaveni provedeno, vybér médu bude mozny pomoci
multifunkéniho vstupu, ale ne pomoci digitalniho operatoru.
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5-5 Vybeér ridiciho povelu

Nasledujici popis poskytuje informace o tom, jak vlozit Fidici povely pro spusténi a
zastaveni nebo zménu sméru otaceni motoru.

Jsou dostupné dvé metody vstupnich povell. Vyberte jeden z nich podle aplikace.

B Vybér operaéniho médu (n003)
e Zvolte metodu vstupu opera¢niho modu pro rozbéh nebo zastaveni ménice.

* Nasledujici metodu Ize pouzit pouze v dalkovém médu. Povel miize byt vioZzen pomoci sekvece
tlacitek na digitalnim operatoru.

n003 Vybér fidiciho povelu Registr 0103 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 0az3 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota

Popis

0

Tlacitka RUN a STOP/RESET na digitalnim operatoru jsou odblokovana.

1 Multifunkéni vstup ve 2-vodi¢ové nebo 3-vodi€ové sekvenci prostfednictvim svorek
fidiciho obvodu je odblokovan.

2 Komunikace RS-422/485 je odblokovana.

3 Vstup z volitelné komunikaéni jednotky CompoBus/D je odblokovan.

m Vybér funkce tlagitka STOP/RESET (n007)

e KdyZ parametr n003 neni nastaven na 0, nastavte, zda pouZivate nebo nepouzivate tlacitko
STOP/RESET digitalniho operatoru pro zastaveni ménice v dalkovém madu. V mistni médu je
tla¢itko STOP/RESET vzdy odblokovano bez ohledu na nastaveni v n003.

n007 Vybér funkce tlacitka STOP Registr 0107 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota

Popis

0

TlaCitko STOP/RESET na digitalnim operatoru je odblokovano.

1

Tlagitko STOP/RESET na digitalnim operatoru je zablokovano.
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5-6 Nastaveni referenc¢ni frekvence

5-6-1 Nastaveni referencni frekvence

Nasledujici popis poskytuje informace o tom, jak nastavit referen¢ni frekvenci
v ménici. Metodu vyberte podle operacniho médu.

Dalkovy méd: Vyberte a nastavte jednu z deseti referencnich frekvenci v n004.

Mistni moéd:  Vyberte a nastavte jednu ze dvou referen¢nich frekvenci v n008.

m Vybér referenéni frekvence (n004) v dalkovém médu

* Vyberte vstupni metodu referenénich frekvenci v dalkovém maodu.
¢ V dalkovém médu je dostupnych pét referenénich frekvenci. Vyberte jednu z nich v zavislosti na

aplikaci.
n004 Vybér referenéni frekvence Registr 0104 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 0az9 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Nastaveni nastavitele frekvence na digitalnim operatoru jsou odblokovana (viz poznamka
1)

1 Referenéni frekvence 1 (n024) je odblokovana.

2 Ridici svorka referenéni frekvence (pro vstup 0 aZ 10 V) je odblokovana (viz poznamka 2)

3 Ridici svorka referenéni frekvence (pro proudovy vstup 4 az 20 mA) je odblokovana (viz
poznamka 3)

4 Ridici svorka referenéni frekvence (pro proudovy vstup 0 az 20 mA) je odblokovana (viz
poznamka 3)

5 Ridici impulzni vstup je odblokovan.

6 Referenéni frekvence (0002 Hex) prostfednictvim komunikace je odblokovana.

7 Multifunkéni vstup analogového napéti (0 az 10 V) je odblokovan. Toto nastaveni neni
pozadovano, pokud nejsou pfi PID fizeni poZzadovany dva analogové vstupy.

8 Multifunkéni vstup analogového proudu (4 az 20 mA) je odblokovan. Toto nastaveni neni
pozadovano, pokud nejsou pfi PID fizeni poZzadovany dva analogové vstupy.

9 Vstup referenéni frekvence z komunikaéni jednotky CompoBus/D je odblokovan.

Poznamka 1. Maximalni frekvence (FMAX) je nastavena, kdyz nastavitel frekvence je nastaven na
MAX.
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Poznamka 2.
Poznamka 3.

Poznamka 4.

frekvenci (FMAX).

Maximalni frekvence (FMAX) je nastavena vstupem 10 V.

Maximalni frekvence (FMAX) je nastavena vstupem 20 mA za pfedpokladu, ze SW2 na
fizeni PCB je prepnut z V na I.

Nastavte n149 na méritko frekvence impulzniho vstupu, které je ekvivalentni maximalni

* Referenéni frekvence nastavena v n004 plsobi jako referencni frekvence 1, kdyz je ménic
v multikrokové rychlostni €¢innosti. Hodnoty nastavené v n025 az n031 a n120 az n127 pro
referencni frekvenci 2 az 6 jsou odblokovany.

B Vybér referenéni frekvence (n008) v mistnim modu

* Vyberte metodu vstupu referenéni frekvence v mistnim médu.
* V mistnim modu jsou dostupné dvé referencni frekvence. Vyberte jednu z nich v zavislosti na

aplikaci.
n008 Vybér referenéni frekvence Registr 0108 Hex Zmény béhem | ne
€innosti
Rozsah |0Oal Jednotka |1 Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni
Nastavené hodnoty
Hodnota Popis
0 Nastaveni nastavitele frekvence na digitalnim operatoru jsou odblokovana (viz poznamka

1)

1

Sekvence tlacitek na digitalnim operatoru je odblokovana (viz poznamka 2)

Poznamka 1. Maximalni frekvence (FMAX) je nastavena, kdyz nastavitel frekvence je nastaven na

MAX.

Poznamka 2. Referenéni frekvence muze byt nastavena sekvenci tlagitek, pokud sviti indikator FREF,
nebo nastavenim hodnoty n024 pro referenéni frekvenci 1. V kazdém pfipadé hodnota

je nastavena v n024.

5-6-2 Horni a dolni limit referenc¢ni frekvence

Bez ohledu na metodu opera¢niho médu a vstupu referenéni frekvence mohou byt
nastaveny horni a dolni limit referencni frekvence.

B Nastaveni horniho a dolniho limitu referenéni frekvence (n033 a
n034)

* Nastavte horni a dolni limit referencni frekvence jako procenta vztazena k maximalni frekvenci
jako 100 %.
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n033 Horni limit referen¢ni frekvence | Registr 0121 Hex Zmény béhem |ne
cinnosti

Rozsah |0% az110 % Jednotka |1 % Standardni 100

nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni

n034 Dolni limit referencni frekvence | Registr 0122 Hex Zmény béhem |ne
cinnosti

Rozsah 0% az 110 % Jednotka |1% Standardni 0

nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni

Poznamka: Pokud n034 je nastaven na hodnotu niz$i nez minimalni vystupni frekvence (FMIN),
méni¢ nebude mit vystup, kdyz referenéni frekvence je nizs§i nez minimalni vystupni frekvence pfi
zapnutém vstupu.

5-6-3 Nastaveni analogového vstupu

Sefizeni vstupnich svorek mlze byt potfebné pro zadani analogové referenéni
frekvence. Pritom pouzijte nasledujici parametry pro sefizeni parametrd zisku,
pfedpéti a Easové konstanty filtru.

B Sefizeni svorky FR pro vstup referencni frekvence

* Nastaveni zisku a predpéti (n060 a n061)
* Nastavte vstupni charakteristiky analogové referenc¢ni frekvence v n060 (pro zisk referenéni
frekvence) a n061 (pro predpéti referenéni frekvence).
* Nastavte frekvenci maxima analogového vstupu (10 V nebo 20 mA) v n060 jako procento
vztazené k maximalni frekvenci jako 100 %.
Priklad: Pro dosazeni maximalni frekvence pfi 5 V nastavte hodnotu na 200 %, protoze vstup
10 V je 200 % maximalni frekvence.

* Nastavte frekvenci minima analogového vstupu (0 V, 0 mA nebo 4 mA) v n061 jako procento
vztazené k maximalni frekvenci jako 100 %.

Pfiklad: Pro dosazeni vystupu 50 % maximalni frekvence pfi 0 V nastavte hodnotu na 50 %.

n060 Zisk referenéni frekvence Registr 013C Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah |0 % az 255 % Jednotka |1% Standardni 100

nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni

n061 Piedpéti referencni frekvence Registr 013D Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah -99 % az 99 % Jednotka |1 % Standardni 0

nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni
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* Nastaveni ¢asové konstanty filtru (n062)

*  Pro vstup analogové referenéni hodnoty mize byt nastaven digitalni filtr se zpozdénim prvniho

fadu.

* Toto nastaveni je idealni, pokud se analogovy vstupni signal rychle méni nebo je ovlivhén

rusenim.
» Cim vétsi je nastavena hodnota, tim pomalej$i bude odezva.

n062 Casova konstanta filtru Registr 013E Hex Zmény béhem | ne
analogové referenéni frekvence ¢innosti

Rozsah 0,00 az 2,00 (sec) Jednotka | 0,01 s Standardni 0,10

nastaveni nastaveni nastaveni

B Sefizeni multifunkéniho analogového napét'ového vstupu

Nastaveni zisku a predpéti multifunkéniho analogového napét'ového vstupu
(n068 a n069)
Nastavte vstupni charakteristiky multifunkéniho analogového napéti v n068 (pro zisk

multifunkéniho analogového napétoveho vstupu) a n069 (pro predpéti multifunkéniho
analogového napétového vstupu).

Nastavte frekvenci maxima analogového vstupu (10 V) v n068 jako procento vztazené
k maximalni frekvenci jako 100 %.

Nastavte frekvenci minima analogového vstupu (0 V) v n069 jako procento vztazené k maximalni

frekvenci jako 100 %.

n068 Zisk multifunkéniho Registr 0144 Hex Zmény béhem | ano
analogového napétového ¢innosti
vstupu
Rozsah |-255 % az 255 % Jednotka |1 % Standardni 100
nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni
n069 Predpéti multifunkéniho Registr 0145 Hex Zmény béhem | ano
analogového napét'ového ¢innosti
vstupu
Rozsah -100 % az 100 % Jednotka |1 % Standardni 0
nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni

* Nastaveni ¢asové konstanty filtru multifunkéniho analogového napétového
vstupu (n070)
* Pouzijte tento parametr pro nastaveni zpoZzdéni prvniho fadu digitalniho filtru pro multifunk&ni
analogovy napétovy vstup.
¢ Nastaveni tohoto parametru je efektivni pro hladkou ¢innost ménice, pokud se analogovy vstupni

signal rychle méni nebo je ovlivnén ruSenim.

» Cim vétsi je nastavena hodnota, tim pomalej$i bude odezva.
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n070 Casova konstanta filtru Registr 0146 Hex Zmény béhem |ano
multifunkéniho analogového cinnosti
napétového vstupu
Rozsah |0,00 az 2,00 (sec) Jednotka |0,01s Standardni 0,10
nastaveni nastaveni nastaveni

B Sefizeni multifunkéniho analogového proudového vstupu

* Nastaveni zisku a predpéti multifunkéniho analogového proudového vstupu
(n071 an072)

* Nastavte vstupni charakteristiky multifunkéniho analogového proudu v n071 (pro zisk
multifunk&niho analogového proudového vstupu) a n072 (pro predpéti multifunkéniho
analogového proudového vstupu).

* Nastavte frekvenci maxima analogového vstupu (20 mA) v n071 jako procento vztazené
k maximalni frekvenci jako 100 %.
* Nastavte frekvenci minima analogového vstupu (4 mA) v n072 jako procento vztazené
k maximalni frekvenci jako 100 %.

n071 Zisk multifunkéniho Registr 0147 Hex Zmény béhem | ano
analogového proudového cinnosti
vstupu
Rozsah -255 % az 255 % Jednotka |1 % Standardni 100
nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni
n072 Piedpéti multifunkéniho Registr 0148 Hex Zmény béhem |ano
analogového proudového cinnosti
vstupu
Rozsah -100 % az 100 % Jednotka |1% Standardni 0
nastaveni | (maximalni frekvence = 100 %) nastaveni nastaveni

* Nastaveni ¢asové konstanty filtru multifunkéniho analogového proudového
vstupu (n073)
* Pouzijte tento parametr pro nastaveni zpozdéni prvniho fadu digitalniho filtru pro multifunk&ni
analogovy proudovy vstup.
* Nastaveni tohoto parametru je efektivni pro hladkou €innost ménice, pokud se analogovy vstupni

signal rychle méni nebo je ovlivnén ruSenim.

» Cim vétsi je nastavena hodnota, tim pomalej$i bude odezva.

n073 Casova konstanta filtru Registr 0149 Hex Zmény béhem | ano
multifunkéniho analogového cinnosti
proudového vstupu
Rozsah 0,00 az 2,00 (sec) Jednotka |0,01s Standardni 0,10
nastaveni nastaveni nastaveni
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5-6-4 Nastaveni referenéni frekvence pomoci sekvence
tlacitek

Nasledujici popis poskytuje informaci o parametrech vztaZzenych na nastaveni
referencni frekvence pomoci sekvence tlaCitek na digitalnim operatoru.

B Nastaveni referenéni frekvence / vybér desetinného mista (n035)
* V parametru n035 nastavte jednotku referenc¢ni frekvence a frekvencné zavislych hodnot, které
maji byt nastaveny nebo monitorovany pomoci digitalniho operéatoru.

* Hodnota referenéni frekvence bude nastavena v prirlistcich po 0,01 Hz, pokud je frekvence nizsi
nez 100 Hz a v prirGstcich po 0,1 Hz, pokud je frekvence 100 Hz nebo vyssi.

n035 Nastaveni referencni frekvence / | Registr 0123 Hex Zmény béhem | ne
vybér desetinného mista ¢innosti

Rozsah 0 az 3999 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis
0 Méné nez 100 Hz: prirGstky 0,01 Hz
100 Hz a vice: pfirastky 0,1 Hz

1 PrirGstky 0,1 % (max. frekvence : 100 %)
2az39 Prirlstek 1 ot/min (pocet p6ll motoru)
40 az Nastaveni jednotky
3999 Hodnota, ktera ma byt nastavena nebo monitorovana pfi max. frekvenci

([

%(_J

t v o
tfi Cislice
desetinné misto

Poznamka: Napfiklad pro zobrazeni 50.0, nastavte hodnotu na 1500 (viz poznamka)

Poznamka: Jednotka nastaveni kazdého parametru a poloZzek monitorovani nize se méni
s desetinnym mistem.

Parametry

n024 az n032: Referenc¢ni frekvence 1 az 8 a frekvenéni povel krokovani.
n120 az n127: Referenéni frekvence 9 az 16

Polozky monitorovani

U-01: monitorovani referenéni frekvence
U-02: monitorovani vystupni frekvence
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B Nastaveni referenc¢nich frekvenci 1 az 16 a frekvencni povel
krokovani (n024 az n031, n120 az n127).

Referenéni frekvence 1 az 16 a frekvenéni povel pro krokovani mohou byt spoleéné nastaveny
v ménici (pouzitim registrd n024 az n031, n120 az n127).

* Nastaveni referen€nich frekvenci 1 az 16 (n024 az n031, n120 az n127)

n024 Referencni frekvence 1 Registr 0118 Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 6,0

nastaveni nastaveni | (viz nastaveni

pozndmka 1)

n025 Referencni frekvence 2 Registr 0119 Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni | (viz nastaveni

poznamka 1)

n026 Referenéni frekvence 3 Registr 011A Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni | (viz nastaveni

poznamka 1)

n027 Referenéni frekvence 4 Registr 011B Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni | (viz nastaveni

pozndmka 1)

n028 Referenéni frekvence 5 Registr 011C Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni | (viz nastaveni

pozndmka 1)

n029 Referencni frekvence 6 Registr 011D Hex Zmény béhem |ano
¢innosti

Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00

nastaveni nastaveni | (viz nastaveni

poznamka 1)

5-18




Zakladni ¢innost

Kapitola 5

n030 Referenéni frekvence 7 Registr 011E Hex Zmény béhem |ano
c¢innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
n031 Referenéni frekvence 8 Registr 011F Hex Zmény béhem |ano
c¢innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
n120 Referencni frekvence 9 Registr 0178 Hex Zmény béhem | ano
c¢innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
nl21 Referencni frekvence 10 Registr 0179 Hex Zmény béhem | ano
c¢innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznadmka 1)
ni122 Referencni frekvence 11 Registr 017A Hex Zmény béhem | ano
cinnosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznadmka 1)
nl123 Referencni frekvence 12 Registr 017B Hex Zmény béhem | ano
€innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznadmka 1)
nl24 Referencni frekvence 13 Registr 017C Hex Zmény béhem | ano
€innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
n125 Referencni frekvence 14 Registr 017D Hex Zmény béhem | ano
€innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni

poznamka 1)
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n126 Referenéni frekvence 15 Registr 017E Hex Zmény béhem |ano
cinnosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
ni127 Referenéni frekvence 16 Registr 017F Hex Zmény béhem |ano
cinnosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka |0,01 Hz Standardni 0,00
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)

Poznamka 1. Jednotka nastaveni frekvenéniho povelu krokovani se méni s hodnotou nastavenou
v n035 pro nastaveni referen¢ni frekvence a vybér desetinného mista. Hodnoty budou
nastaveny s pfirastky 0,01 Hz, pokud je frekvence niz$i nez 100 Hz a s pfirastky 0,1 Hz,
pokud je frekvence 100 Hz nebo vyssi.

Poznamka 2. Referenéni frekvence 1 je odblokovana nastavenim n004 pro vybér referencni
frekvence na 1.

Poznamka 3. Referen¢ni frekvence 2 az 16 jsou odblokovany nastavenim multikrokovych referenci
rychlosti 1 az 4 v n050 az n056 pro multifunkéni vstup. Podrobnosti — viz nasledujici
tabulka pro vztah mezi multikrokovymi referencemi rychlosti 1 az 4 a referenénimi
frekvencemi 1 az 16.

Referencni frekvence Multikrokova Multikrokova Multikrokova Multikrokova
reference reference reference reference
rychlosti 1 rychlosti 2 rychlosti 3 rychlosti 4
(nastavena (nastavena (nastavena (nastavena
hodnota: 6) hodnota: 7) hodnota: 8) hodnota: 9)
Referenéni frekvence 1 | OFF OFF OFF OFF
Referenéni frekvence 2 | ON OFF OFF OFF
Referenéni frekvence 3 | OFF ON OFF OFF
Referenéni frekvence 4 | ON ON OFF OFF
Referenéni frekvence 5 | OFF OFF ON OFF
Referenéni frekvence 6 | ON OFF ON OFF
Referenéni frekvence 7 | OFF ON ON OFF
Referenéni frekvence 8 | ON ON ON OFF
Referenéni frekvence 9 | OFF OFF OFF ON
Referenéni frekvence 10 | ON OFF OFF ON
Referenéni frekvence 11 | OFF ON OFF ON
Referencéni frekvence 12 | ON ON OFF ON
Referenéni frekvence 13 | OFF OFF ON ON
Referenéni frekvence 14 | ON OFF ON ON
Referenéni frekvence 15 | OFF ON ON ON
Referenéni frekvence 16 | ON ON ON ON
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Pro zménu frekvence referencni frekvence 2, napfiklad, zapnéte pouze multifunkéni vstupni svorku,
kde je multikrokova reference rychlosti 2 nastavena a vypnéte kteroukoliv jinou multifunkéni vstupni
svorku.

Napfiklad, pro multikrokovou referenci rychlosti 3 a 4 nebude pozadovano zadné nastaveni, pokud
budou pouzity pouze referenéni frekvence 1 az 4. Multikrokova reference rychlosti, ktera neni
nastavena, je povazovana za vypnuty vstup.

* Nastaveni frekvenéniho povelu pro krokovani (n032)

*  Pro pouziti frekvencniho povelu krokovani musi byt povel nastaven jako multifunkeni vstup.

n032 Frekvenéni povel pro pomalé Registr 0120 Hex Zmény béhem |ano
pootaceni ¢innosti
Rozsah 0,00 az max. frekvence Jednotka | 0,01 Hz Standardni 6,0
nastaveni nastaveni | (viz nastaveni
pozndmka 1)

Poznamka 1. Jednotka nastaveni referenénich frekvenci 1 az 16 s méni s hodnotou nastavenou
v n035 pro nastaveni referen¢ni frekvence a vybér desetinného mista. Hodnoty budou
nastaveny s prirastky 0,01 Hz, pokud je frekvence niz$i nez 100 Hz a s prirtstky 0,1 Hz,
pokud je frekvence 100 Hz nebo vyssi.

Poznamka 2. Pro pouziti frekvenéniho povelu krokovani musi byt jeden z parametr(i n050 az n056
pro multifunkéni vstup nastaven na 10 jako frekvenéni povel krokovani. Parametr n032
je volitelny zapnutim nastaveni multifunkéniho vstupu s frekvenénim povelem pomalého
protaceni. Frekvenéni povel krokovani ma prednost pred vstupem multikrokové
reference rychlosti (tj. kdyz je zapnuty frekvenéni povel pro krokovani, vSechny vstupy
multikrokové reference rychlosti budou ignorovany).

B Nastaveni referenéni frekvence pfi rozsviceném indikatoru FREF
* V nasledujicich pfipadech mlze byt referenéni frekvence nastavena pfi rozsviceném indikatoru
FREF.

¢ Parametr n004 pro vybér referen¢ni frekvence je nastaven na 1, coz odblokuje referenéni
frekvenci 1 a ménic je v dalkovém modu.

¢ Parametr n008 pro vybér frekvence v mistnim modu je nastaven na 1, coz odblokuje sekvenci
tlacitek na digitalnim operatoru a ménic je v mistnim médu.

* Referentni frekvence 2 az 16 jsou nastaveny na vstupech multikrokové reference rychlosti.
* Referenéni frekvence muze byt zménéna dokonce béhem c&innosti.
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e Kdyz je referenéni frekvence zmé&néna pfi rozsviceném indikatoru FREF, pak je sou€asné& zménén
odpovidajici parametr. Napfiklad, pokud byla vybrana referenc¢ni frekvence 2 pro multifunkéni
vstup (multikrokova reference rychlosti), hodnota nastavena v n025 (pro referenc¢ni frekvenci 2)
bude zménéna soucasné se zménou referenéni frekvence pfi rozsviceném indikatoru FREF.

* Pro zménu referencni frekvence pfi rozsviceném indikatoru FREF provedte, napfiklad, nasledujici
standardni kroky.

oY
=

G000 <

Adirriiinay

Sekvence Indikator Priklad Vysvétleni
tlaCitek zobrazeni
FREF nn Napéjeni zapnuto
Poznamka: Pokud indikator FREF nesviti,
stisknéte opakované tlacitko
mod, dokud se nerozsviti.
2 B FREF nrin Pouzijte tlacitko inkrementace nebo
dekrementace pro nastaveni referen¢ni
frekvence.
Pfi nastavovani referenc¢ni frekvence bude
displej blikat.
FREF 5 BED Stisknéte tlacitko ENTER pro ulozeni

nastavené hodnoty a displej se rozsviti.

* Sekvence tlac¢itek pro nastaveni frekvence (n009)

* Pfizméné nastaveni v n009 nemusi byt tlaCitko ENTER stisknuto. V takovém pfipadé se
referencni frekvence zméni, kdyz je zménéna nastavena hodnota pomoci tlagitek inkrementace
nebo dekrementace, pfiCemz displej trvale sviti.

n009 Sekvence tlacitek pro nastaveni |Registr 0109 Hex Zmény béhem |ne
frekvence ¢innosti

Rozsah 0Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Tlagitko ENTER odblokovano (nastavena hodnota je uloZzena po stisknuti tlaitka ENTER)

1 Tlagitko ENTER zablokovano (nastavena hodnota je ulozena okamzité)
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5-6-5 Nastaveni referenéni frekvence impulznim vstupem

Nastavenim n004 pro vybér referenéni frekvence na 5 pro odblokovani referen¢ni
fidici svorky pro impulzy mGze byt referenéni frekvence provadéna impulznim
vstupem pomoci svorky PR.

Nasledujici popis poskytuje informace o parametru n149 (méfitko vstupu impulst),
ktery je pouzit pro zadavani referencni frekvence vstupem impulsu.

B Nastaveni méritka vstupu sledu impulst (n149)
* Nastavte tento parametr na méfitko vstupu sledu impuls( tak, Zze referenéni frekvence mohou byt
provadény vstupem sledu impulsu.

* Nastavte maximalni frekvenci sledu impuls( v pfirGstcich 10 Hz vztazenych k 10 Hz jako 1.
Proporéni vztah je pouzity pro frekvence nizsi nez maximaini frekvence.

nl49 Méritko vstupu impulst Registr 0195 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 100 az 3300 Jednotka |1 (10 Hz) Standardni 2500

nastaveni nastaveni nastaveni

Poznadmka 1. Napfiklad, pro nastaveni maximalni referencni frekvence vstupem impulst na 10 kHz,
nastavte parametr na 1000 podle nasledujiciho vzorce:
10000 (Hz) / 10 (Hz) = 1000

Poznamka 2. Vstup impulst do spole¢né svorky referenéni frekvence (FC) a vstupni svorky impulsu
(RP) je mozny za néasledujicich podminek.

uroven log ,1*: 3,5az 13,2V
uroven log ,0“ max. 0,8 V

Odezva frekvence je uvnitf rozsahu 0 az 33 kHz (30 % az 70 % ED)

B Nastaveni zisku / sklonu referenc¢ni frekvence sledu impulsu
(n074/n075)

* Nastavte charakteristiky vstupu impulst

* Zisk: Nastavte zisk v procentech vztazenych k maximalni frekvenci méfitka vstupu sledu impulst
v n149 jako 100 %.

* Sklon: Nastavte sklon pro vstup referencni frekvence pfi vstupu impulst 0 Hz, vztazenych
k maximalni frekvenci jako 100 %.

n074 Zisk referencni frekvence sledu | Registr 014A Hex Zmény béhem | ano
impulst ¢innosti

Rozsah -255 az 255 Jednotka |1 % Standardni 100

nastaveni nastaveni nastaveni
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n075 Sklon referencni frekvence Registr 014B Hex Zmény béhem |ano
impulst ¢innosti

Rozsah -100 az 100 Jednotka |1 % Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni

Referencni N

frekvence (Hz)
n011X (n074-+-100)
no11X (no75<-100)

0 9710 *™ Frekvence vstupu sledu

n011: Maximalni frekvence
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5-7 Nastaveni doby akcelerace / decelerace

Nasledujici popis poskytuje informace o parametrech vztazenych k nastaveni doby
akcelerace a decelerace.

Jsou dostupné akcelerace a decelerace s lichobéznikovym priilbéhem nebo
prabéhem S-krivky. Pouziti funkce s charakteristikou S-kfivky pro akceleraci a
deceleraci mlize snizit naraz v zatézi pfi zastavovani nebo pfi rozbéhu.

B Jednotka ¢asu akcelerace / decelerace (n018)

* Doba akcelerace a decelerace méni¢e mize byt nastavena v rozsahu od 0,0 do 6000 sekund bez
zmény standardniho nastaveni. Pokud je pozadovana presnéjsi jednotka nastaveni, mize byt
tento parametr nastaven na pfirlistek 0,01 s. V takovém pfipadé je rozsah nastaveni 0,00 az

600,0 sec.

n018 Nastaveni jednotky ¢asu Registr 0112 Hex Zmény béhem | ne
akcelerace / decelerace C¢innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis
0 Méné nez 1000 sec : prirtstky 0,1 sec

1000 sec nebo vice: prirlstky 1 sec
1 Méné nez 100 sec : prirlistky 0,01 sec

100 sec nebo vice: prirlistky 0,1 sec

B Nastaveni doby akcelerace / decelerace (n019 az n022)

* Mohou byt nastaveny dvé doby akcelerace a dvé doby decelerace.

* Doba akcelerace je doba pozadovana pro rozbéh od 0 % do 100 % maximalni frekvence a doba
decelerace je doba pozadovana pro dobéh od 100 % do 0 % maximalni frekvence. Skute&na doba
akcelerace nebo decelerace je ziskavana z nasledujiciho vzorce.

Doba akcelerace/decelerace = (nastavena hodnota doby akcelerace/decelerace)
x (hodnota referencni frekvence) + (max. frekvence)

Doba akcelerace 2 a doba decelerace 2 jsou odblokovany nastavenim 11 pro vybé&r doby akcelerace /
decelerace v kterémkoliv z parametrdl n050 az n056.

Doba decelerace 2 je také odblokovana nastavenim nouzového stop 19, 20, 21 nebo 22 kteréhokoliv
z parametri n050 az n056 pro multifunkéni vstup s nastavenim n005 pro vybér moédu preruseni na 0
(tj. deceleracni stop).
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n019 Doba akcelerace 1 Registr 0113 Hex Zmény béhem |ano
cinnosti
Rozsah |0,0 az 6000 (sec) Jednotka |0,1 sec Standardni 10,0
nastaveni | (viz poznamka 1) nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
n020 Doba decelerace 1 Registr 0114 Hex Zmény béhem |ano
cinnosti
Rozsah 0,0 az 6000 (sec) Jednotka |0,1 sec Standardni 10,0
nastaveni | (viz poznamka 1) nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
n021 Doba akcelerace 2 Registr 0115 Hex Zmény béhem | ano
cinnosti
Rozsah 0,0 az 6000 (sec) Jednotka |0,1 sec Standardni 10,0
nastaveni | (viz poznamka 1) nastaveni | (viz nastaveni
poznamka 1)
n022 Doba decelerace 2 Registr 0116 Hex Zmény béhem | ano
cinnosti
Rozsah 0,0 az 6000 (sec) Jednotka |0,1 sec Standardni 10,0
nastaveni | (viz poznamka 1) nastaveni | (viz nastaveni

poznadmka 1)

Poznamka 1. Jednotka nastaveni doby akcelerace nebo doby decelerace je uréena hodnotou

Poznamka 2.

nastavenou v n018 (jednotka doby akcelerace / decelerace).
n018 nastaveno na 0: Rozsah nastaveni 0,0 az 6000 (0,0 az 999,9 sec nebo 1000 az

6000 sec)

n018 nastaveno na 1: Rozsah nastaveni 0,00 az 600,0 (0,00 az 99,99 sec nebo 100,0

az 600,0 sec)

nastavena na 10,00.

B Charakteristiky S-krivky akcelerace / decelerace (n023)

* Jsou dostupné akcelerace a decelerace s lichobéznikovym pribéhem nebo pribéhem S-kfivky.

Pouziti funkce s charakteristikou S-kfivky pro akceleraci a deceleraci mize snizit naraz v zatézi pfi

zastavovani nebo pfi rozbéhu.
* Je mozné vybrat jeden ze tfi Casu akcelerace / decelerace ve tvaru S-kfivky (0,2, 0,5 nebo 1,0

Kdyz je n018 nastaveno na 1, bude standardni doba akcelerace nebo doba decelerace

sec).
n023 Charakteristika akcelerace / Registr 0117 Hex Zmény béhem |ne
decelerace ve tvaru S-krivky ¢innosti
Rozsah 0az3 Jednotka |1 Standardni 0
nastaveni nastaveni nastaveni
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Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Charakteristika akcelerace / decelerace bez S-kfivky (lichobéznikovy priibéh akcelerace /
decelerace)

1 Charakteristika akcelerace / decelerace s S-kfivkou — doba 0,2 sec

2 Charakteristika akcelerace / decelerace s S-kfivkou — doba 0,5 sec

3 Charakteristika akcelerace / decelerace s S-kfivkou — doba 1,0 sec

Poznamka: Kdyz je vybrana ¢asova charakteristika akcelerace / decelerace s S-kfivkou, pak bude

doba akcelerace / decelerace prodlouzena podle S-kfivky na za¢atku a na konci
akcelerace / decelerace.
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5-8 Vybér zakazu otaceni vzad

Tento parametr je pouZit pro zablokovani nebo odblokovani povelu otaceni vzad
poslaného do ménice ze svorek Fidiciho obvodu nebo z digitalniho operatoru.

Zakaz zpétného chodu je doporu€eno nastavit vSude tam, kde by pfipadné
spusténi ve zpétném chodu mohlo vést k poSkozeni stroje.

B Vybér zakazu otaceni vzad (n006)

n006 Vybér zakazu otaceni vzad Registr 0106 Hex Zmény béhem | ne
€innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Zpétny chod umoZnén

1 Zpétny chod zakazan
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5-9 Vybér médu preruseni

Tento parametr je pouzit pro specifikovani médu preruseni, kdyz je na vstupu
povel stop.

Méni¢ bud deceleruje nebo dobiha do zastaveni podle vybraného médu pieruseni.

B Vybér médu preruseni (n005)

n005 Vybér moédu preruseni Registr 0105 Hex Zmény béhem | ne
€innosti

Rozsah |0al Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Zastaveni s frekvenéni deceleraci (viz pozndmka)

1 Volny dobéh

Poznamka: Méni¢ bude dobihat az do zastaveni podle nastaveni v n020 po dobu decelerace 1,

pokud kterykoliv z parametr(i n050 az n056 pro multifunkéni vstup neni nastaven na 11
pro vybér doby akcelerace / decelerace.
Pokud kterykoliv z parametrd n050 az n056 multifunkéniho vstupu je nastaven na vybér
doby akcelerace / decelerace, bude ménic¢ decelerovat az do zastaveni podle zvoleného
nastaveni doby decelerace, kdyZ je na vstupu povel stop.
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5-10 Multifunkéni vstup / vystup (1/O)

5-10-1 Multifunkéni vstup

Méni¢ 3G3MV obsahuje sedm multifunkénich vstupnich svorek (S1 az S7). Vstupy
do téchto svorek maji mnozstvi funkci podle aplikace.

B Multifunkéni vstup (n050 az n056)

n050 Multifunkéni vstup 1 (S1) Registr 0132 Hex Zmény béhem |ne
¢innosti

Rozsah 1az25 Jednotka |1 Standardni 1

nastaveni nastaveni nastaveni

n051 Multifunkéni vstup 2 (S2) Registr 0133 Hex Zmény béhem |ne
¢innosti

Rozsah 1az25 Jednotka |1 Standardni 2

nastaveni nastaveni nastaveni

n052 Multifunkéni vstup 3 (S3) Registr 0134 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 1az25 Jednotka |1 Standardni 3

nastaveni nastaveni nastaveni

n053 Multifunkéni vstup 4 (S4) Registr 0135 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 1az25 Jednotka |1 Standardni 5

nastaveni nastaveni nastaveni

n054 Multifunkéni vstup 5 (S5) Registr 0136 Hex Zmény béhem | ne
c¢innosti

Rozsah 1az25 Jednotka |1 Standardni 6

nastaveni nastaveni nastaveni

n055 Multifunkéni vstup 6 (S6) Registr 0137 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 1az25 Jednotka |1 Standardni 7

nastaveni nastaveni nastaveni

n056 Multifunkéni vstup 7 (S7) Registr 0138 Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 1az25,34a35 Jednotka |1 Standardni 10

nastaveni nastaveni nastaveni

Poznamka: Nenastavujte hodnoty mimo vySe uvedené rozsahy.
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Nastavené hodnoty

Hodnota Funkce Popis
0 povel otaceni vpied / 3-voditova sekvence (ma byt nastaveno pouze v n052)
vzad Nastavenim n052 na 0 budou hodnoty nastavené v n050 a
n051 ignorovany a nasledujici nastaveni budou nasilné
provedena.
S1: vstup chod (chod pfi ON)
S2: vstup stop (stop pfi OFF)
S3: povel otaeni vpied / vzad (OFF: vpfed, ON:vzad)
1 vpred / stop povel otadeni vpfed ve 2-vodiové sekvenci
2 vzad / stop povel ota€eni vzad ve 2-vodi€ové sekvenci
3 externi porucha (NO) ON: externi porucha (detekce EF: O je €islo svorky)
4 externi porucha (NC) OFF: externi porucha (detekce EF: O je Cislo svorky)
5 reset poruchy ON: reset poruchy (zablokovano pfi povelu chod na vstupu)
6 multikrokova reference Signaly pro vybér referenénich rychlosti 2 az 16
rych!osu L - Poznamka: Podrobnosti viz 5-6-4 Nastaveni referenénich
7 multikrokové reference ; . ‘
rychlosti 2 frek\_/enC/ .pomom’se_kvence tlaolzfek pro vz_tah )
8 mMultikroKova reference mezi multv|krok.ovym| referepcenvu rychlosti 1 az 4
) a referencnimi frekvencemi 1 az 16.
rych!osu 3 - Pozndmka: Kazda multikrokové reference rychlosti, ktera
° mult|kro}<0va reference neni pouzita, je povazovana za vypnuty vstup.
rychlosti 4
10 frekvencni povel ON: frekvencni povel pro krokovani (ma prednost pred
krokovani multikrokovou rychlostni referenci)
11 vybér doby akcelerace / | ON: jsou vybrany doba akcelerace 2 a doba decelerace 2
decelerace
12 externi blokovani (NO) ON: Vystup vypnuty (zatimco motor dobih& do zastaveni a ,bb*
blik4)
13 externi blokovani (NC) ON: Vystup vypnuty (s motorem volné dobihajicim a ,bb“ blika)
14 povel hledani ON: hledani rychlosti (hledani za¢ina od n011)

(hledani zacina od
maximalni frekvence)

15 povel hledani
(hledani zacina od
pfednastavené
frekvence)

ON: hledani rychlosti
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Hodnota Funkce Popis

16 povel zakazu akcelerace | ON: akcelerace / decelerace je podrzena (chod podle
/ decelerace parametru frekvence)

17 vybér mistni / dalkovy ON: mistni méd (fizeni digitalnim operatorem)

Poznamka: Poté, kdy je toto nastaveni provedeno, neni
mozny vybér médu pomoci digitalniho operatoru)

18 vybér komunikace / ON: Je umoznéna komunikace pfes RS-422/485.

dalkovy Komunikacni povel chod (0001 Hex) je umoznén spolu

s referenéni frekvenci (0002 Hex).

19 chyba nouzového stopu | Méni¢ zastavuje podle nastaveni v n005 pro vybér médu

(NO) pferuseni se zapnutym vstupem nouzového stop.

n005 nastaveno na 0: deceleruje do zastaveni s dobou

20 alarm nouzového stopu decelerace 2 nastavenou v n022.

(NC) n005 nastaveno na 1: dobiha do zastaveni.

Poznamka: NO: nouzovy stop s rozepnutym kontaktem

NC: nouzovy stop se sepnutym kontaktem

21 ?Sga houzového stopu Poznamka: Chyba: Vystup chyby je ON a resetuje se
vstupem RESET.
Alarm: Vystup alarmu je ON a automaticky se
22 alarm nouzového stopu vracj po zruégni vstupu nouzového stop (reset
(NC) neni vyzadovan)

Poznamka: ,STP*je zobrazeno (pfi zapnutém vstupu chyby
sviti a pfi zapnutém vstupu alarmu blika)

23 zru$eni fizeni PID ON: fizeni PID je zablokovano
Nastaveni fizeni PID je zablokovano a ménic je v normalni
Cinnosti podle nastaveni v n003 a n004.

24 reset integralniho fizeni | ON: integracni hodnota je resetovana (vynulovana)

PID Kdyz je ménic v fizeni PID, je vymazana integra¢ni hodnota
jako vysledek ¢innosti PID. Méni¢ pokracujte podle stavu
vstupu se zablokovanou integracni funkci.

25 podrzeni integralniho ON: integra¢ni hodnota je drzena
fizeni PID Kdyz je ménic¢ v fizeni PID, je drzena integra¢ni hodnota jako
vysledek &innosti PID a integraéni funkci je zablokovana.
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Hodnota

Funkce

Popis

34

povel nahoru nebo dold

Povel nahoru nebo doll (ma byt nastaveno pouze v n056)

Nastavenim n056 na O je hodnota nastavené v n055
ignorovana a nasledujici nastaveni jsou nasilné provedena.
S6: povel nahoru S7: povel dolU

akcelerace

decelerace

podrzeni

podrzeni

svorka S6

(povel nahoru)

ON

OFF

OFF

ON

svorka S7
(povel dolt)

OFF

ON

OFF

ON

Poznamka:

Poznamka:

Je nemozné spolené nastavit povel nahoru a
dold a multikrokové reference rychlosti 1 az 4.
Pro udrzeni referenéni frekvence, ktera byla
sefizena povelem nahoru a dol{, po vypnuti
ménice, nastavte n100 (pamét frekvence
nahoru/dol() na 1.

35

autodiagnosticky test

ON: autodiagnosticky test komunikace RS-422/485 (ma byt
nastaveno pouze v n056)
Komunikacéni funkce je testovana spojenim vysilacich a

pfijimacich svorek dohromady a kontrolovana, zda data pfijata
jsou stejna jako vyslana data.

m Cinnost pfi 2-vodiéové sekvenci (Nastavena hodnota: 1 a 2)

¢ Ménic pracuje ve 2-vodiCové sekvenci nastavenim vybéru multifunkéniho vstupu na 1 (vpfed /
vzad) nebo 2 (vzad / stop).

* Nasledujici schéma ukazuje pfiklad zapojeni svorek ve 2-vodi¢ové sekvenci.

m Cinnost pfi 3-vodi¢ové sekvenci (n052 = 0)

¢ Ménic pracuje ve 3-vodiCové sekvenci nastavenim n052 pro multifunkéni vstup 3 na 0.

Spinac otaceni
vpied
O O

Spinac otaceni
vzad

(ONS,

S Vpred / Stop

(Otaceni vpred pfi sepnutém spinadi pro otaceni vpred)

S0 vzad/ Stop

(Otaceni vzad pfi sepnutém spinaci pro otaceni vzad)

5C  Sekvencni vstup - spoleény

[(l1az7

* Pouze n052 mize byt nastaven na 0 (3-vodic¢ova sekvence). Provedenim tohoto nastaveni jsou
hodnoty nastavené v n050 a n051 ignorovany a nasledujici nastaveni jsou nasilné provedena.
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S1: vstup RUN (chod) (pfi ON je RUN)
S2: vstup STOP (pfi OFF je STOP)
S3: povel pro otaceni vpred / vzad (OFF: vpred, ON: vzad)

* Nasledujici schéma ukazuje pfiklad zapojeni svorek ve 3-vodi¢ové sekvenci.

Spina¢  Spinat

STOP RUN

NG (NO)
S

$1 Vstup RUN (Pracuje pfi sepnutém spinacéi RUN)
s2 Vstup STOP (Zastavuije pfi rozepnutém spinaci STOP)

.52 Povel otaceni vofed/vzad (vpfed pfi rozepnutém
spinadi sméru)

l sc Sekvenéni vstup - spoleény
[
5-10-2 Multifunkéni vystup

aC sn

Spinaé sméru

Méni¢ 3G3MV obsahuje ¢tyfi multifunkéni vystupni svorky: dva multifunkéni
kontaktni vystupy (MA a MB) a dva multifunkéni optoc¢lenové vystupy (P1 a P2).

Vystup z téchto svorek ma mnozstvi funkci podle aplikaci.

B Vybér multifunkéniho vystupu (n050 az n056)

n057 Multifunkéni vystup 1 (MA, MB a | Registr 0139 Hex Zmény béhem | ne
MC) ¢innosti

Rozsah 1az7,10az 19 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

n058 Multifunkéni vystup 2 (P1 a PC) | Registr 013A Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 1az7,10az 19 Jednotka |1 Standardni 1

nastaveni nastaveni nastaveni

n059 Multifunkéni vystup 3 (P2 a PC) | Registr 013B Hex Zmény béhem | ne
¢innosti

Rozsah 1az7,10az19 Jednotka |1 Standardni 2

nastaveni nastaveni nastaveni
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Nastavené hodnoty

Hodnota Funkce Popis
0 vystup chyby ON: vystup chyby (pfi pracujici ochranné funkci)
1 ¢innost v chodu ON: ¢innost v chodu (pfi vstupu povelu chod nebo pfi vystupu
ménice)
2 detekce frekvence ON: detekce frekvence (pfi referencni frekvenci koincidujici
s vystupni frekvenci)
3 chod naprazdno ON: chod naprazdno (pfi men$i neZ min. vystupni frekvenci)
4 detekce frekvence 1 ON: vystupni frekvence = detekéni Groven frekvence (n095)
5 detekce frekvence 2 ON: vystupni frekvence < detekéni Groven frekvence (n095)
6 monitorovano prekroéeni | Pokud parametry splfuji kteroukoliv z nasledujicich podminek
momentu (NO — je vystup ON:
kontaktni spinaci vystup) |«  Pfekroeni momentu detekovano podle vybrané funkce 1
7 monitorovano piekro€eni (n096)
momentg (NC,_ . ¢ PrekroCeni momentu detekovano podle vybrané funkce 2
kgntaktm rozpinaci (n097)
vystup) ¢ Prekro¢eni momentu detekovano podle urovné (n098)
¢ PrekroCeni momentu detekovano podle ¢asu (n099)
Poznamka: NO kontakt: ON pfi detekovani prekroceni
momentu
NC kontakt: OFF pfi detekovani pfekro&eni
momentu
8 neni pouzito
9
10 vystup alarmu ON: detekovan alarm (je detekovana nezavazna chyba)
11 zakladni blok v chodu ON: z&kladni blok v chodu (v €innosti s vypnutym vystupem)
12 mad chod ON: mistni méd (s digitdlnim operatorem)
13 ménic pfipraven ON: méni¢ pfipraven k &innosti (neni detekovana zadna chyba)
14 znovu opakovani chyby | ON: znovu opakovani chyby (resetovani ménice po znovu
opakovani chyby (n082) nenastaveno na 0)
15 podpéti (UV) za chodu ON: monitorovano podpéti (je monitorovano podpéti hlavniho
obvodu UV1)
16 otaceni v opaéném ON: otaceni v opacném sméru
sméru
17 hledani rychlosti za ON: hledani rychlosti za chodu
chodu
18 komunikaéni vystup ON: komunikaéni vystup (vypina/zapina) podle nastaveni 0009
Hex z komunikace. Nastaveni komunikace = ON)
19 ztrata zpétné vazby PID | ON: je ztracena zpétna vazba PID (metoda nastaveni detekce

v n136, n137, n138)
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5-11 Multifunkéni analogovy vystup a pulsni
monitorovaci vystup

Méni¢ 3G3MV obsahuje multifunkéni analogové vystupni svorky (AM a AC).
Nastaveni parametrli dava moznost vytvaret na téchto svorkach vystupni signaly
pro monitorovani. Provedte nutna nastaveni pro tyto svorky podle aplikace.

5-11-1 Nastaveni multifunkéniho analogového vystupu
(n065 az n067)

Nastavenim n065 pro vybér typu multifunkéniho analogového vystupu na 0 pro vystup
analogového napéti, je mozné analogové monitorovani pomoci multifunk&nich analogovych
vystupnich svorek.

* Monitorovana polozka je nastavena v n066 (vybér multifunkéniho analogového vystupu). Je
dostupnych 6 polozek vystupni frekvence a proudu.

* Nastavte analogové vystupni charakteristiky v n067 (zisk multifunkéniho analogového vystupu).

n065 Vybér typu multifunkéniho Registr 0141 Hex Zmény béhem |ne
analogového vystupu €innosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Vystup analogového napéti (s monitorovanou polozkou nastavenou v n066)

1 Vystup impulst (podle nastaveni vystupni frekvence v n150)

n066 Multifunkéni analogovy vystup | Registr 0142 Hex Zmény béhem | ne

cinnosti

Rozsah |0az5 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Vystupni frekvence (reference: vystup 10 V pfi max. frekvenci)

1 Vystupni proud ((reference: vystup 10 V pfi jmenovitém vystupnim proudu)

2 Stejnosmérné napéti hlavniho obvodu (reference: vystup 10 V pfi 400 Vss pro modely 200
V a 800 Vss pro modely 400 V)

3 Monitorovani momentu vektorového fizeni (reference: vystup 10 V pfi jmenovitém
momentu motoru)

4 Vystupni vykon (reference: vystup 10 V pfi vykonu ekvivalentnim maximalné pouzitelnému
motoru a vystup 0 V béhem rekuperacni €innosti)

5 Vystupni napéti (reference: vystup 10 V pfi 200 Vst pro modely 200 V a 400 Vstf pro
modely 400 V)
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n067 Zisk multifunkéniho Registr 0143 Hex Zmény béhem |ano
analogového vystupu cinnosti

Rozsah 0,00 az 2,00 Jednotka |0,01 Standardni 1,00

nastaveni nastaveni nastaveni

Poznamka 1. Odvolejte se na vySe uvedené informace o hodnotach nastavenych v n066 a nastavte
nasobici pomér vztazeny k referenéni hodnoté. Napfiklad, pokud je pozadovan vystup
5 V pfi maximalni vystupni frekvenci (s n066 nastavenym na 0), nastavte n067 na 0,50.

Poznamka 2. Vystupni analogové multifunkéni svorky (AM a AC) maji maximalni vystup 10 V.

5-11-2 Nastaveni pulsniho monitorovaciho vystupu
(n065 a n150)

* Nastavenim n065 pro vybér typu monitorovaciho analogového vystupu na 1, pro vystup pulsd, je
mozné monitorovani vystupni frekvence pulsnim signalem pomoci multifunk&nich analogovych
vystupnich svorek.

* Vztah mezi vystupni frekvenci a vystupni frekvenci pulsu je nastaven v n150 pro multifunkéni
analogovy vystup, vybér frekvence pulst.

n065 Vybér typu multifunkéniho Registr 0141 Hex Zmény béhem | ne
analogového vystupu cinnosti

Rozsah Oal Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota Popis

0 Vystup analogového napéti (s monitorovanou polozkou nastavenou v n066)

1 Vystup pulst (podle nastaveni vystupni frekvence v n150)

n150 Multifunkéni analogovy vystup, |Registr 0197 Hex Zmény béhem |ne
vybér frekvence pulsti €innosti

Rozsah 0,1,6,12,24a36 Jednotka |1 Standardni 0

nastaveni nastaveni nastaveni

Nastavené hodnoty

Hodnota | Popis

0 1440 Hz pfi max. frekvenci (dmérny vztah je pouzit pro frekvence niz§i nez maximalni
frekvence)

1 1 x vystupni frekvence

6 6 x vystupni frekvence

12 12 x vystupni frekvence

24 24 x vystupni frekvence

36 36 x vystupni frekvence

Poznamka: Napéti pulsl je 10 V pii trovni log. ,1“ a 0 V pii trovni log. ,0“ pfi Ciniteli plnéni 50 %.
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