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6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-2

6NXSLQD�IXQNFt����Q����Då�Q����

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n001 0101 9êE U�]iND]X
zápisu
parametru /
inicializace
parametru

3RXåLWR�SUR�RFKUDQX�SDUDPHWU
SURWL�]iSLVX��QDVWDYHQt�SDUDPHWU
QHER�]P Q\�UR]VDKX�PRQLWRURYiQt
SDUDPHWU �
3RXåLWR�SUR�LQLFLDOL]DFL�SDUDPHWU
na standardní nastavení.
0: Nastavení nebo monitorování

parametru n001. Parametry
XYQLW �UR]VDKX�Q����Då�Q���
mohou být pouze monitorovány.

1: Nastavení nebo monitorování
SDUDPHWU �XYQLW �UR]VDKX�Q���
Då�Q������WM��QDVWDYHQt�VNXSLQ\
funkcí 1)

2: Nastavení nebo monitorování
SDUDPHWU �XYQLW �UR]VDKX�Q���
Då�Q������WM��QDVWDYHQt�VNXSLQ\
funkcí 1 a 2)

3: Nastavení nebo monitorování
SDUDPHWU �XYQLW �UR]VDKX�Q���
Då�Q������WM��QDVWDYHQt�VNXSLQ\
IXQNFt���Då���

4: Nastavení nebo monitorování
SDUDPHWU �XYQLW �UR]VDKX�Q���
Då�Q������WM��QDVWDYHQt�VNXSLQ\
IXQNFt���Då���

���6WHMQi�þLQQRVW�MDNR����DOH�SRYHO
chod je vyjmut z módu program.

6: Vymazání chybového logu
���,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU �QD

standardní nastavení ve 2-
drátové sekvenci

���,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU �YH���
drátové sekvenci

����3UR�86$��,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU
ve 2-drátové sekvenci

����3UR�86$��,QLFLDOL]DFH�SDUDPHWU
ve 3-drátové sekvenci

��Då��� 1 1 ne 3-13
5-2



6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-3

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n002 0102 9êE U� tGtFtKR
módu

1DVWDYXMH� tGtFt�PyG�P QLþH�

��� tGtFt�PyG�9�f

���PyG�YHNWRURYpKR� t]HQt
�RWHY HQi�VP\þND�

Poznámka:  Hodnota nastavená
v n002 se
QHLQLFLDOL]XMH�S L
nastavení n001 na 8
nebo 9.

Poznámka:  .DåGê�] následujících
SDUDPHWU �MH
inicializován podle
S HGHP�QDVWDYHQpKR
tGtFtKR�PyGX�

Standardní nastavení
VH�P Qt�V� tGtFtP
módem.

Q�����VW HGQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH

Q�����QDS Wt�VW HGQt�YêVWXSQt
frekvence

n016: minimální výstupní
frekvence

Q�����QDS Wt�PLQLPiOQt�YêVWXSQt
frekvence

Q�����þDVRYi�NRQVWDQWD
SULPiUQtKR�]SRåG Qt
kompenzace momentu

n111: zisk kompenzace skluzu

Q�����þDVRYi�NRQVWDQWD
SULPiUQtKR�]SRåG Qt
kompenzace skluzu

0 a 1 1 0 ne 5-3

n003 0103 9êE U� tGtFtKR
povelu

3RXåLWR�SUR�YêE U�YVWXSQt�PHWRG\
pro povely RUN a STOP
v dálkovém módu.

���7ODþtWNR�6723�5(6(7�QD
digitálním operátoru je
odblokováno

���0XOWLIXQNþQt�YVWXS�YH���YRGLþRYp
nebo 3-YRGLþRYp�VHNYHQFL
SURVW HGQLFWYtP�VYRUHN� tGtFtKR
obvodu je odblokován.

2: Komunikace RS-422/485 je
odblokována.

3: Vstup z�YROLWHOQp�NRPXQLNDþQt
jednotky CompoBus/D je
odblokován.

Poznámka:   Povel RUN je
v místním módu
S LMDWHOQê�SRX]H
SURVW HGQLFWYtP
VHNYHQFH�WODþtWHN�QD
digitálním operátoru.

��Då�� 1 0 ne 5-11



6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-4

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n004 0104 9êE U
UHIHUHQþQt
frekvence

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�YVWXSQt
PHWRG\�SUR�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL
v dálkovém módu.

0: Digitální operátor

���5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH����Q����

��� tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH����Då����9�

��� tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH����Då����mA)

��� tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH����Då����mA)

���9VWXS� tGtFtKR�SRYHOX�VOHGX
LPSXOV �MH�RGEORNRYiQ�

���5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH
SURVW HGQLFWYtP�NRPXQLNDFH�MH
odblokována.

���0XOWLIXQNþQt�YVWXS�DQDORJRYpKR
QDS Wt����Då����9��MH
odblokován.

���0XOWLIXQNþQt�YVWXS�DQDORJRYpKR
SURXGX����Då����mA) je
odblokován.

���9VWXS�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
z�NRPXQLNDþQt�MHGQRWN\
CompoBus/D je odblokován.

��Då�� 1 0 ne 5-12

n005 0105 9êE U�PyGX
S HUXãHQt

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�PHWRG\
]DVWDYHQt�SRXåLWp��NG\å�MH�QD
vstupu povel STOP.

0: Deceleruje do zastavení
v�S HGHP�QDVWDYHQp�GRE

1: Dobíhá do zastavení (s výstupem
vypnutým povelem STOP)

0 a 1 1 0 ne 5-29

n006 0106 9êE U�]iND]X
RWiþHQt�Y]DG

3RXåLWR�SUR�YêE U�þLQQRVWL�VH
vstupem povelu vzad.

���2WiþHQt�Y]DG�RGEORNRYiQR
(akceptovatelné)

���2WiþHQt�Y]DG�]DEORNRYiQR
(neakceptovatelné)

0 a 1 1 0 ne 5-28

n007 0107 9êE U�IXQNFH
WODþtWND�6723

3RXåLWR�SUR�RGEORNRYiQt��
]DEORNRYiQt�WODþtWND�6723
v dálkovém módu s�Q����SUR�YêE U
PyGX�þLQQRVWL�QHQDVWDYHQêP�QD���

���7ODþtWNR�6723�GLJLWiOQtKR
operátoru je odblokováno.

���7ODþtWNR�6723�GLJLWiOQtKR
operátoru je zablokováno.

0 a 1 1 0 ne 5-11

n008 0108 9êE U
UHIHUHQþQt
frekvence
v místním
módu

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�YVWXSQt
PHWRG\�SUR�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL
v místním módu.

0: Nastavitel frekvence FREQ
digitálního operátoru odblokován

���6HNYHQFH�WODþtWHN�QD�GLJLWiOQtP
operátoru je odblokována
(nastaveno v n024)

0 a 1 1 0 ne 5-13

n009 0109 9êE U�PHWRG\
nastavení
pracovní
frekvence

3RXåLWR�SUR�RGEORNRYiQt�WODþtWND
(17(5�SUR�QDVWDYHQt�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH�WODþtWN\�LQNUHPHQWDFH�D
dekrementace.

���+RGQRWD�MH�YORåHQD�S L�VWLVNQXWt
WODþtWND�(17(5�

1: Hodnota je odblokována ihned
po zadání hodnoty.

0 a 1 1 0 ne 5-22
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9-5

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n010 010A 9êE U�þLQQRVWL
S L�S HUXãHQt
digitálního
operátoru

Vybírá, zda detekovat nebo
nedetekovat chybu OPR (chyba
S LSRMHQt�GLJLWiOQtKR�RSHUiWRUX�

0: Ne (P PLþ�SRNUDþXMH�Y�þLQQRVWL�

1: Ano (chyba na vstupu vypíná
P QLþ�D�PRWRU�YROQ �GREtKi�GR
zastavení)

0 a 1 1 0 ne 6-41

n011 010B Maximální
frekvence
(FMAX)

�����Då
400,0

0,1 Hz 60,0 ne 5-7

n012 010C Maximální
QDS Wt��90$;�

����Då
255,0
�����Då
510,0)

0,1 V 200,0
(400,0)

ne 5-7

n013 010D Frekvence
maximálního
QDS Wt��)$�

����Då
400,0

0,1 Hz 60,0 ne 5-7

n014 010E 6W HGQt
výstupní
frekvence (FB)

����Då
399,9

0,1 Hz 1,5 ne 5-7

n015 010F 1DS Wt�VW HGQt
výstupní
frekvence (VC)

����Då
255,0
�����Då
510,0)

0,1 V 12,0 (24,0) ne 5-7

n016 0110 Minimální
výstupní
frekvence
(FMIN)

����Då
10,0

0,1 Hz 1,5 ne 5-7

n017 0111 1DS Wt
minimální
výstupní
frekvence
(VMIN)

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�9�I�N LYN\
jako základní charakteristiky
P QLþH�
tGtFt�PyG�9�f: nastavuje výstupní

QDS Wt�Y závislosti na frekvenci.
0yG�YHNWRURYpKR� t]HQt��QDVWDYXMH
VH t]HQt�PRPHQWX�

Poznámka:   Nastavte parametry
WDN��DE\�E\OD�VSOQ QD
následující podmínka:

n016≤n014<n013≤n011.
Poznámka:   Hodnota nastavená

v n015 bude
ignorována, pokud
parametry n016 a
n014 budou mít stejné
hodnoty.

����Då
50,0 (0,1
Då�������

0,1 V 12,0 (24,0) ne 5-7

n018 0112 Nastavení doby
akcelerace /
decelerace

Vyberte dobu akcelerace nebo
GHFHOHUDFH�P QLþH�

�������VHF��PpQ �QHå������VHF�
S tU VWN\�����VHF�������VHF�D
YtFH��S tU VWN\���VHF�

��������VHF��PpQ �QHå�����VHF�
S tU VWN\������VHF������VHF�D
YtFH��S tU VWN\�����VHF�

0 a 1 1 0 ne 5-25



6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-6

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n019 0113 Doba
akcelerace 1

10,0 ano 5-25

n020 0114 Doba
decelerace 1

10,0 ano 5-25

n021 0115 Doba
akcelerace 2

10,0 ano 5-25

n022 0116 Doba
decelerace 2

Doba akcelerace: Doba, která je
SRåDGRYiQD�SUR�S HFKRG�RG�����GR
100 % maximální frekvence.

Doba decelerace: Doba, která je
SRåDGRYiQD�SUR�S HFKRG�RG������
do 0 % maximální frekvence.
Poznámka: �6NXWHþQRX�GREX

akcelerace nebo
decelerace lze získat
z následujícího vzorce:
Doba
akcelerace/decelerace =
nastavená hodnota doby
akcelerace(decelerace)×
KRGQRWD�UHIHUHQþQt
frekvence / maximální
frekvence

����Då
6000

0,1
�]P QD
v n018)

10,0 ano 5-25

n023 0117 Charakteristika
akcelerace /
decelerace ve
WYDUX�6�N LYN\

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt
DNFHOHUDþQtFK�GHFHOHUDþQtFK
FKDUDNWHULVWLN�YH�WYDUX�6�N LYN\�

0: Charakteristika
akcelerace/decelerace nemá
WYDU�6�N LYN\��OLFKRE åQtNRYi
závislost akcelerace /
decelerace)

1: Doba charakteristiky
akcelerace/decelerace podle S-
N LYN\�MH�����VHF�

2: Doba charakteristiky
akcelerace/decelerace podle S-
N LYN\�MH�����VHF�

3: Doba charakteristiky
akcelerace/decelerace podle S-
N LYN\�MH�����VHF�

Poznámka: �.G\å�MH�QDVWDYHQD
charakteristika
akcelerace/decelerace
YH�WYDUX�6�N LYN\��SDN
bude akcelerace /
decelerace
SURGORXåHQD�SRGOH
S�N LYN\�QD�]DþiWNX�D
konci akcelerace /
decelerace.

��Då�� 1 0 ne 5-26

Poznámka: Hodnoty v�]iYRUNiFK�MVRX�SUR�P QLþH�W tG\�����9�
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9-7

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n024 0118 5HIHUHQþQt
frekvence 1

6,00 ano 5-18

n025 0119 5HIHUHQþQt
frekvence 2

0,00 ano 5-18

n026 011A 5HIHUHQþQt
frekvence 3

0,00 ano 5-18

n027 011B 5HIHUHQþQt
frekvence 4

0,00 ano 5-18

n028 011C 5HIHUHQþQt
frekvence 5

0,00 ano 5-18

n029 011D 5HIHUHQþQt
frekvence 6

0,00 ano 5-18

n030 011E 5HIHUHQþQt
frekvence 7

0,00 ano 5-18

n031 011F 5HIHUHQþQt
frekvence 8

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�LQWHUQtFK
UHIHUHQþQtFK�IUHNYHQFt�
Poznámka: �5HIHUHQþQt�IUHNYHQFH��

je odblokována pro
dálkový mód nastavením
Q����SUR�YêE U
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�QD
1.

Poznámka: 7\WR�UHIHUHQþQt
frekvence jsou vybírány
multikrokovými
referencemi rychlosti
(PXOWLIXQNþQt�YVWXS���9L]
UHIHUHQþQt�VWUiQN\�SUR
vztah mezi
multikrokovými
referencemi rychlosti a
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFt�

����Då
maximální
frekvence

0,1
�]P QD
v n035)

0,00 ano 5-18

n032 0120 )UHNYHQþQt
povel pro
pomalé
SRRWiþHQt

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�IUHNYHQþQtKR
povelu pro krokování.
Poznámka: )UHNYHQþQt�SRYHO�SUR

krokování je vybrán
povelem pro krokování
(PXOWLIXQNþQt�YVWXS��
Povel pro krokování má
S HGQRVW�S HG
multikrokovou referencí
rychlosti.

6,00 ano 5-21

n033 0121 Horní limit
UHIHUHQþQt
frekvence

��Då���� 1 % 100 ne 5-13

n034 0122 Dolní limit
UHIHUHQþQt
frekvence

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�KRUQtKR�D
GROQtKR�OLPLWX�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK
k maximální frekvenci jako 100 %.
Poznámka: Pokud je n034

nastaveno na hodnotu
QLåãt�QHå�PLQLPiOQt
výstupní frekvence
�Q������SDN�P QLþ
QHEXGH�PtW�åiGQê
YêVWXS��MHVWOLåH�QD
YVWXSX�MH�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH�PHQãt�QHå
vstup minimální výstupní
frekvence.

��Då���� 1 % 0 ne 5-13
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9-8

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n035 0123 Nastavení
UHIHUHQþQt
frekvence /
nastavení
desetinného
místa

1DVWDYWH�MHGQRWNX�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH�D�IUHNYHQþQ �]iYLVOêFK
hodnot, které mají být nastaveny
nebo monitorovány pomocí
digitálního operátoru.
0: 0,01 Hz
1: 0,1  %
��Då�����RW�PLQ���SRþHW�SyO �PRWRUX�
���Då��������+RGQRWD��NWHUi�Pi�EêW
QDVWDYHQD�QHER�PRQLWRURYiQD�S L
maximální frekvenci. Nastavte
KRGQRWX��MDN�MH�]REUD]HQR�QtåH�

Poznámka: �1DS ��SUR�]REUD]HQt
50,0 nastavte hodnotu
na 1500. Jednotka
QDVWDYHQt�NDåGpKR
parametru nebo
PRQLWRURYDQi�SRORåND
QtåH�VH�P Qt
s desetinným místem.

• 3DUDPHWU\��Q����Då�Q����D
Q����Då�Q����

• 0RQLWRURYDQp�SRORåN\��8����D
U-02.

����Då
3999

1 0 ne 5-17

n036 0124 Jmenovitý
proud motoru

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�MPHQRYLWpKR
SURXGX�PRWRUX�SUR�GHWHNFL�S HWtåHQt
motoru (2/���Y]WDåHQpKR�QD
jmenovitý proud motoru.
Poznámka: �3 L�PyGX�YHNWRURYpKR

t]HQt�MH�WHQWR�SDUDPHWU
SRXåLW�MDNR�NRQVWDQWD
SUR�þLQQRVW�YHNWRURYpKR
t]HQt�

Poznámka: �'HWHNFH�S HWtåHQt
motoru (OL1) je
zablokována nastavením
hodnoty parametru na
0,0.

Poznámka:  Standardní nastavení
pro tento parametr je
E åQi�KRGQRWD
jmenovitého proudu
PD[LPiOQ �SRXåLWHOQpKR
motoru.

����Då
150 %
jmenovi-
tého vý-
stupního
proudu
P QLþH

0,1 A Závisí na
výkonu

ne 5-5
5-7

n037 0125 Ochranné
charakteristiky
motoru

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�GHWHNFH
S HWtåHQt�PRWRUX��OL1) pro
elektrické tepelné charakteristky
motoru.
0: Ochranné charakteristiky pro

LQGXNþQt�PRWRU\�SUR�YãHREHFQp
SRXåLWt�

1: Ochranné charakteristiky pro
PRWRU\�XUþHQp�SUR�P QLþRYê
provoz.

2: Bez ochrany
Poznámka: �3RNXG�MH�MHGHQ�P QLþ

S LSRMHQ�N�YtFH�QHå
jednomu motoru,
nastavte hodnotu
parametru na 2 (bez
ochrany). Parametr je
také zablokován
nastavením n036 pro
jmenovitý proud na 0,0.

��Då�� 1 0 ne 6-41
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n038 0126 Ochranná doba
motoru

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�HOHNWULFNêFK
WHSHOQêFK�FKDUDNWHULVWLN�S LSRMHQpKR
motoru v�S tU VWFtFK���PLQ�
Poznámka:  Standardní nastavení

QHY\åDGXMH�åiGQp
]P Q\�SUR�QRUPiOQt
þLQQRVW�

Poznámka:  Pro nastavení
parametru podle
charakteristik motoru
zkontrolujte tepelnou
þDVRYRX�NRQVWDQWX�SRGOH
~GDM �YêUREFH�D
nastavte parametr
s�XUþLWRX�UH]HUYRX�
Jinými slovy, nastavte
KRGQRWX�PtUQ �NUDWãt�QHå
MH�WHSHOQi�þDVRYi
konstanta.

Poznámka:  Pro rychlejší
GHWHNRYiQt�S HWtåHQt
PRWRUX�VQLåWH
nastavenou hodnotu za
S HGSRNODGX��åH�WR
QH]S VREt�åiGQp
SUREOpP\�S L�SRXåLWt�

��Då��� 1 min 8 ne 6-41

n039 0127 ýLQQRVW
chladicího
ventilátoru

3RXåLWR�SUR�þLQQRVW�FKODGLFtKR
YHQWLOiWRUX�S L�]DSQXWt�P QLþH�QHER
S L�þLQQRVWL�P QLþH�
���2Wiþt�VH��NG\å�MH�QD�YVWXSX�SRYHO

FKRG�D���PLQXWX�SR�VNRQþHQt
þLQQRVWL�P QLþH�

���2Wiþt�VH��NG\å�MH�P QLþ�]DSQXWê�
Poznámka:  Tento parametr je

GRVWXSQê�SRX]H�NG\å
P QLþ�REVDKXMH�FKODGLFt
ventilátor.

Poznámka:  Pokud je pracovní
IUHNYHQFH�Qt]Ni��P åH
EêW�åLYRWQRVW�YHQWLOiWRUX
SURGORXåHQD�QDVWDYHQtP
hodnoty na 0.

0 a 1 1 0 ne 6-42

n040
Då
n049

--- 1HQt�SRXåLWR --- --- --- --- ---
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9-10

6NXSLQD�IXQNFt����Q����Då�Q����
 Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

3RXåLWR�SUR�YêE U�IXQNFt
PXOWLIXQNþQtFK�YVWXSQtFK�VYRUHN�6�
Då�6��

n050 0132 0XOWLIXQNþQt
vstup 1 (vstupní
svorka S1)

Funkce Popis

��Då��� 1 1 ne 5-30

n051 0133 0XOWLIXQNþQt
vstup 2 (vstupní
svorka S2)

��Då��� 1 2 ne 5-30

n052 0134 0XOWLIXQNþQt
vstup 3 (vstupní
svorka S3)

0 Povel pro
RWiþHQt
YS HG��
vzad

3-YRGLþRYi
sekvence
(nastavovat
pouze v n052)
Nastavením na
0 budou
hodnoty
nastavené
v n050 a n051
ignorovány a
budou QXFHQ
provedena
následující
nastavení:
S1: vstup RUN
�581�S L�21�
S2: vstup
STOP (STOP
S L�2))�
S3: Povel pro
RWiþHQt�YS HG��
vzad (OFF:
YS HG��21�
vzad)

��Då��� 1 3 ne 5-30

n053 0135 0XOWLIXQNþQt
vstup 4 (vstupní
svorka S4)

1 9S HG��
stop

Povel pro
RWiþHQt�YS HG
S L���YRGLþRYp
sekvenci
�RWiþHQt�YS HG
VH�VStQDþHP
zapnutým)

��Då��� 1 5 ne 5-30

n054 0136 0XOWLIXQNþQt
vstup 5 (vstupní
svorka S5)

2 Vzad /
stop

Povel pro
RWiþHQt�Y]DG
S L���YRGLþRYp
sekvenci
�RWiþHQt�YS HG
VH�VStQDþHP
zapnutým)

��Då��� 1 6 ne 5-30

3 Externí
chyba
(NO) –
spínací
kontakt

ON: Externí
chyba (detekce
EF-�: � je
þtVOR�VYRUN\�

n055 0137 0XOWLIXQNþQt
vstup 6 (vstupní
svorka S6)

4 Externí
chyba
(NC) –
rozpínací
kontakt

OFF: Externí
chyba (detekce
EF-�: � je
þtVOR�VYRUN\�

��Då��� 1 7 ne 5-30

n056 0138 0XOWLIXQNþQt
vstup 7 (vstupní
svorka S7)

5 Reset
chyby

ON: reset
chyby
(zablokováno
S L�SRYHOX�FKRG
na vstupu)

��Då����
34 a 35

1 10 ne 5-30



6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-11

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

6 Multikrok
ová
reference
rychlosti
1

7 Multikrok
ová
reference
rychlosti
2

8 Multikrok
ová
reference
rychlosti
3

9 Multikrok
ová
reference
rychlosti
4

Signály pro
YêE U
UHIHUHQþQtFK
IUHNYHQFt���Då
8. Porobnosti
viz 5-6-4
Nastavení
UHIHUHQþQtFK
frekvencí
pomocí
WODþtWHN.
Sekvence pro
vztah mezi
multikrokovými
referencemi
rychlosti a
UHIHUHQþQtPL
frekvencemi.

1
0

Povel pro
pomalé
SURWiþHQt

ON: Povel pro
frekvenci
krokování (má
S HGQRVW�S HG
multikrokovou
referencí
rychlosti)

1
1

=iP QD
doby
akcele-
race / de-
celerace

ON: Jsou
vybrány doba
akcelerace 2 a
doba
decelerace 2

1
2

Povel pro
externí
základní
blok (NO)
– spínací
kontakt

ON: Výstup
vypnutý (OFF)

1
3

Povel pro
externí
základní
blok (NC)
–
rozpínací
kontakt

OFF: Výstup
vypnutý (OFF)

1
4

Povel pro
vyhledá-
vání
(vyhledá-
vání
]DþtQi�RG
maximál-
ní frek-
vence)

ON: hledání
rychlosti
(vyhledávání
]DþtQi�RG
n009)

1
5

Povel pro
vyhledá-
vání
(vyhledá-
vání
]DþtQi�RG
S HGHP
nastave-
né frek-
vence)

ON: hledání
rychlosti



6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-12

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

1
6

Povel pro
zákaz
akcelera-
ce / dece-
lerace

ON: akcelerace
/ decelerace je
SRGUåHQD
(chod na
frekvenci
parametru)

1
7

9êE U
místní
nebo
dálkový

ON: místní
mód (ovládání
pomocí
digitálního
operátoru)

1
8

9êE U
komuni-
kace /
dálkový

ON:
NRPXQLNDþQt
vstup je
odblokován

1
9

Chyba
nouzové-
ho
zastavení
(NO) –
spínací
kontakt

2
0

Alarm
nouzové-
ho
zastavení
(NO) –
spínací
kontakt

2
1

Chyba
nouzové-
ho
zastavení
(NC) –
rozpínací
kontakt

2
2

Alarm
nouzové-
ho
zastavení
(NC) –
rozpínací
kontakt

3 L�]DSQXWpP
vstupu
nouzového
zastavení
P QLþ
zastavuje podle
nastavení
v n005 pro
YêE U�PyGX
S HUXãHQt�
NO: Nouzové
zastavení
s kontaktem
sepnutým.
NC: Nouzové
zastavení
s kontaktem
rozepnutým.
Chyba:
Chybový vstup
je ve stavu ON
a je resetován
vstupem
RESET.
Alarmový vstup
je zapnutý
(není
SRåDGRYiQ
åiGQê�reset).
Je zobrazeno
„673³��VYtWt�S L
zapnutém
chybovém
vstupu a bliká
S L�]DSQXWpP
alarmovém
vstupu)

2
3

Zrušení
PID
t]HQt

21��3,'� t]HQt
zablokováno

2
4

Reset
LQWHJUDþQt
ho PID
t]HQt

ON: Reset
LQWHJUDþQt
hodnoty

2
5

3RGUåHQt
LQWHJUDþQt
ho PID
t]HQt

21��3RGUåHQt
LQWHJUDþQt
hodnoty
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

3
4

Povel UP
nebo
DOWN
(nahoru
nebo
GRO �

Povel nahoru
QHER�GRO
(nastavovat
pouze v n056)
Nastavením
n056 na 34 je
hodnota
nastavená
v n055
ignorována a
následující
nastavení jsou
QXFHQ
provedena:
S6: povel
nahoru
6���SRYHO�GRO

3
5

Auto-
diagnos-
tický test

ON:
autodiagnos-
tický test
komunikací
RS-422/485
(nastavovat
pouze v n056)
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9-14

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

3RXåLWR�SUR�YêE U�fukncí
PXOWLIXQNþQtFK�YêVWXSQtFK
svorek.

Funkce Popis

n057 0139 0XOWLIXQNþQt
výstup 1
(Výstupní
svorky MA/MB
a MC) 0 Výstup

chyby
ON: výstup
chyby (s
pracující
ochrannou
funkcí)

��Då������
Då���

1 0 ne 5-34

1 ýLQQRVW
SRNUDþXMH

21��ýLQQRVW
SRNUDþXMH

2 Detekce
frekvence

ON: Detekce
IUHNYHQFH��S L
UHIHUHQþQt
frekvencí
koincidující
s výstupní
frekvencí)

n058 013A 0XOWLIXQNþQt
výstup 2
(výstupní
svorky P1 –
PC)

3 Nulová
rychlost

ON: Nulová
U\FKORVW��S L
rychlosti menší
QHå�PLQLPiOQt
výstupní
frekvence)

��Då������
Då���

1 1 ne 5-34

4 Detekce
frekvence
1

ON: výstupní
frekvence ≥
GHWHNþQt
~URYH
frekvence
(n095)

5 Detekce
frekvence
2

ON: výstupní
frekvence ≤
GHWHNþQt
~URYH
frekvence
(n095)

6 Monitoro-
vání
S HWtåHQt
(NO) –
spínací
kontaktní
výstup

7 Monitoro-
vání
S HWtåHQt
(NC) –
rozpínací
kontaktní
výstup

Pokud
parametry
VSO XMt
kteroukoliv
z následujících
podmínek,
bude na
výstupu.
Q�����9êE U
funkce detekce
S HWtåHQt��
Q�����9êE U
funkce detekce
S HWtåHQt��
Q�����'HWHNþQt
~URYH
S HWtåHQt
Q�����'HWHNþQt
GRED�S HWtåHQt�
Spínací kontakt
�12���21�S L
detekování
S HWtåHQt�
Rozpínací
kontakt (NC):
2))�S L
detekování
S HWtåHQt�

8

n059 013B 0XOWLIXQNþQt
výstup 3
(výstupní
svorky P2 –
PC)

9
Není
SRXåLW

��Då������
Då���

1 2 ne 5-34
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

1
0

Alarmový
výstup

ON: Detekován
alarm (Je
detekována
QH]iYDåQi
chyba)

1
1

Základní
blok
SRNUDþXMH

Základní blok
SRNUDþXMH
(v�þLQQRVWL
s vypnutým
výstupem)

1
2

Mód chod ON: místní
mód u
digitálního
operátoru

1
3

0 QLþ
S LSUDYHQ

21��P QLþ
S LSUDYHQ
k�þLQQRVWL��QHQt
detekována
åiGQi�FK\ED�
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

1
4

Opakova
ný pokus
S L�FK\E

ON: opakovaný
SRNXV�S L
FK\E

1
5

3RGS Wt
(UV) trvá

ON: Trvá
monitorování
SRGS Wt

1
6

2WiþHQt
v RSDþ�
ném
VP UX

21��2WiþHQt
v�RSDþQpP
VP UX

1
7

Hledání
rychlosti
SRNUDþXMH

21��3RNUDþXMH
hledání
rychlosti

1
8

Komuni-
NDþQt
výstup

ON: Zapíná
NRPXQLNDþQt
výstup 1

1
9

Ztráta
]S WQp
vazby
PID

ON:
Odblokování
]S WQp�YD]E\
PID

n060 013C =LVN�UHIHUHQþQt
frekvence

��Då���� 1 % 100 ano 5-14

n061 013D Skluz
UHIHUHQþQt
fekvence

3RXåLWR�SUR�YVWXSQt�FKDUDNWHULVWLN\
DQDORJRYêFK�UHIHUHQþQtFK
frekvencí.

Zisk: Frekvence maximálního
analogového vstupu (10 V nebo
20 mA) v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK
k maximální frekvenci jako 100 %.

Skluz: Frekvence minimálního
analogového vstupu (0 V nebo
4 mA) v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK
k maximální frekvenci jako 100 %.

�����Då
100

1 % 0 ano 5-14

n062 013E Doba filtrování
analogové
UHIHUHQþQt
frekvence

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�GLJLWiOQtKR
ILOWUX�VH�]SRåG QtP��� iGX�SUR
DQDORJRYp�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�
které mají být na vstupu.

�����Då
2,00

0,01 s 0,10 ne 5-15

n063 013F
n064 0140

1HQt�SRXåLWR

n065 0141 9êE U�W\SX
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
výstupu

Vybírá typ PXOWLIXQNþQtKR
analogového výstupu.
���DQDORJRYê�QDS RYê�YêVWXS

(funkce nastavené v n066)
���YêVWXS�VOHGX�SXOV ��IXQNFH

nastavené v n150)

0 a 1 1 0 ne 5-36

n066 0142 0XOWLIXQNþQt
analogový
výstup

9\EtUi�PRQLWRURYDQRX�SRORåNX�S L
n065 nastaveném na 0.
0: výstupní frekvence (s výstupem

10 V�S L�PD[LPiOQt�IUHNYHQFL�
1: výstupní proud (s výstupem

10 V�S L�MPHQRYLWpP�YêVWXSQtP
SURXGX�P QLþH�

2: VV�QDS Wt�KODYQtKR�REYRGX
(s výstupem 10 V�S L�����>���@
Vss)

���PRQLWRURYiQt�PRPHQWX�S L
YHNWRURYpP� t]HQt��V�YêVWXSHP
10 V�S L�MPHQRYLWpP�PRPHQWX
motoru)

4: výstupní výkon (s výstupem
10 V�S L�YêNRQX�HNYLYDOHQWQtP
YêNRQX�PD[LPiOQ �SRXåLWHOQpKR
motoru)

���9êVWXSQt�QDS Wt��V�YêVWXSHP
10 V�S L�����>���@�9VW �

Poznámka  Hodnoty v ( ) se
vztahují na n067
nastavené na 1,00.

Poznámka Hodnoty v [ ] jsou pro
modely 400 V.

��Då�� 1 0 ne 5-36
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
stran
a

n067 0143 Zisk
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
výstupu

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�YêVWXSQtFK
charakteristik PXOWLIXQNþQtKR
analogového výstupu.

�����Då
2,00

0,01 s 1,00 ano 5-36

n068 0144 Zisk
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
QDS RYpKR
vstupu

�����Då
255

1 % 100 ano 5-15

n069 0145 Sklon
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
QDS RYpKR
výstupu

Nastavuje vstupní charakteristiky
PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR
QDS RYpKR�YVWXSX�

Zisk: Nastavte frekvenci
maximálního analogového
vstupu (10 V) v procentech
Y]WDåHQêFK�N maximální
frekvenci jako 100 %.

Sklon: Nastavte frekvenci
minimálního analogového
vstupu (0 V) v procentech
Y]WDåHQêFK�N maximální
frekvenci jako 100 %.

�����Då
100

1 % 0 ano 5-15

n070 0146 ýDVRYi
konstanta filtru
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
QDS RYpKR
vstupu

1DVWDYWH�]SRåG Qt��� iGX
digitálního filtru pro PXOWLIXQNþQt
DQDORJRYê�QDS RYê�YVWXS�

�����Då
2,00

0,01 s 0,10 ano 5-15

n071 0147 Zisk
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
proudového
vstupu

�����Då
255

1 % 100 ano 5-16

n072 0148 Sklon
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
proudového
vstupu

Nastavuje vstupní charakteristiky
PXOWLIXQNþQtKR�DQDORJRYpKR
proudového vstupu.

Zisk: Nastavte frekvenci
maximálního analogového
vstupu (20 mA) v procentech
Y]WDåHQêFK�N maximální
frekvenci jako 100 %.

Sklon: Nastavte frekvenci
minimálního analogového
vstupu (0 V) v procentech
Y]WDåHQêFK�N maximální
frekvenci jako 100 %.

�����Då
100

1 % 0 ano 5-16

n073 0149 ýDVRYi
konstanta filtru
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
QDS RYpKR
vstupu

1DVWDYWH�]SRåG Qt��� iGX
digitálního filtru pro PXOWLIXQNþQt
DQDORJRYê�QDS RYê�YVWXS�SUR�����
Då������

�����Då
2,00

0,01 s 0,10 ano 5-16

n074 014A =LVN�UHIHUHQþQt
frekvence sledu
LPSXOV

�����Då
255

1 % 100 ano 5-23

n075 014B Sklon
UHIHUHQþQt
frekvence sledu
LPSXOV

Nastavuje vstupní charakteristiky
YVWXSX�VOHGX�LPSXOV �

Zisk: Nastavte zisk  v procentech
Y]WDåHQêFK�N maximální
IUHNYHQFL�YVWXSQtKR�P tWND
VOHGX�LPSXOV �Y n149 jako 100
%.

Sklon: Nastavte sklon v procentech
SUR�YVWXS�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH
S L�YVWXSX�VOHGX�LPSXOV ���+]
Y]WDåHQêFK�N maximální
frekvenci jako 100 %.

�����Då
100

1 % 0 ano 5-23

n076 --- ýDVRYi
konstanta filtru
vstupu
UHIHUHQþQt
frekvence sledu
LPSXOV

1DVWDYWH�þDVRYRX�NRQVWDQWX
vstupního filtru.

�����Då
2,00

0,01 s 0,10 ne ---

n077 --- 1HP WH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX� --- --- 0 --- ---
n078 --- 1HP WH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX� --- --- 0 --- ---
n079 ---

3RXåLWR�MDNR
tGtFt�UHIHUHQFH

firmou OMRON 1HP WH�QDVWDYHQRX�KRGQRWX� --- --- 10 --- ---
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6NXSLQD�IXQNFt����Q����Då�Q����
Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n080 0150 9êE U�QRVQp
frekvence

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�QRVQp
frekvence
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHSRW HEXMH
standardní nastavení
åiGQp�]P Q\�

Poznámka:  Podrobnosti viz 6-4
Nastavení nosné
frekvence

��Då���
��Då��

1 Závisí na
výkonu

ne 6-26

n081 0151 Kompenzace
krátkodobého
S HUXãHQt
napájení

3RXåLWR�SUR�XUþHQt�SRVWXSX
SURYiG QpKR�S L�NUiWNRGREpP
S HUXãHQt�QDSiMHQt�
���P QLþ�]DVWDYXMH�þLQQRVW
���P QLþ�SRNUDþXMH�Y�þLQQRVWL�

SRNXG�S HUXãHQt�QDSiMHQt�WUYi
����VHF�QHER�PpQ

���P QLþ�restartuje po obnovení
napájení

��Då�� 1 0 ne 6-42

n082 0152 3RþHW
znovuzapnutí
po chybách

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�SRþWX
DXWRPDWLFNêFK�SRNXV �UHVHWRYiQt�D
]QRYX]DSQXWt�P QLþH��NG\å�P QLþ
Y\KRGQRWLO�FK\EX�S HS Wt�QHER
chybu nadproudu.

��Då��� 1 0 ne 6-43

n083 0153 Skoková
frekvence 1

����Då
400

0,01 Hz 0,00 ne 6-44

n084 0154 Skoková
frekvence 2

����Då
400

0,01 Hz 0,00 ne 6-44

n085 0155 Skoková
frekvence 3

����Då
400

0,01 Hz 0,00 ne 6-44

n086 0156 ât ND�VNRNX

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�IXQNFH�VNRN
frekvence.

Poznámka: 1DVWDYWH�Q����Då�Q���
WDN��DE\�VSO RYDO\
následující podmínku.
n083≥n084≥n085.

����Då
25,5

0,01 Hz 0,00 ne 6-44

n087
n088

--- 1HQt�SRXåLWR --- --- --- --- --- ---

n089 0159 Brzdný proud
se ss injekcí

��Då���� 1 % 50 ne 6-29

n090 015A Doba do
zastavení se ss
injekcí

����Då
25,5

0,1 s 0,5 ne 6-29

n091 015B Doba startu
EUåG Qt�S L�ss
injekci

3RXåLWR�SUR�SRXåLWt�VV�X�LQGXNþQtKR
PRWRUX�SUR� t]HQt�EUåG Qt�
Nastavte ss brzdný proud
v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK
k�MPHQRYLWpPX�SURXGX�P QLþH�MDNR
100 %. ����Då

25,5
0,1 s 0,0 ne 6-29
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str

n092 015C =DEUiQ Qt
S HEU]G Qt
�VWDOO��E KHP
decelerace

3RXåLWR�SUR�YêE U�IXQNFH�SUR
]P QX�GRE\�decelerace motoru
DXWRPDWLFN\�WDN��åH�QHQDVWDQH
S HS Wt�E KHP�decelerace motoru.
���=DEUiQ Qt�S HEU]G Qt�E KHP

GHFHOHUDFH�MH�XPRåQ QR�
���=DEUiQ Qt�S HEU]G Qt�E KHP

GHFHOHUDFH�MH�]QHPRåQ QR�
Poznámka: �=DMLVW WH�QDVWDYHQt

SDUDPHWUX�QD����NG\å
MH��YROLWHOQ �SRXåLWD
brzdná odporová
jednotka nebo brzdný
odpor.

0 a 1 1 0 ne 6-31

n093 015D ÒURYH
]DEUiQ Qt
S HEU]G Qt
E KHP
akcelerace

3RXåLWR�SUR�YêE U�IXQNFH�]DVWDYHQt
akcelerace motoru automaticky pro
]DEUiQ Qt�S HEU]G Qt�E KHP
akcelerace.
1DVWDYWH�~URYH �Y procentech
Y]WDåHQRX�N jmenovitému proudu
P QLþH�MDNR�������

���Då���� 1 % 170 ne 6-32

n094 015E ÒURYH
]DEUiQ Qt
S HEUåG Qt
E KHP�þLQQRVWL

3RXåLWR�SUR�YêE U�IXQNFH�SUR
VQtåHQt�YêVWXSQt�IUHNYHQFH�P QLþH
DXWRPDWLFN\�SUR�]DEUiQ Qt
S HEUåG Qt�E KHP�þLQQRVWL�
1DVWDYWH�~URYH �Y procentech
Y]WDåHQRX�N jmenovitému proudu
P QLþH�MDNR�������

���Då���� 1 % 160 ne 6-32

n095 015F ÒURYH �GHWHNFH
frekvence

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�IUHNYHQFH�
která má být detekována.
Poznámka:  Parametr n057, n058 a

n059 pro PXOWLIXQNþQt
výstup musí být
nastaven na výstup
GHWHNþQtFK�~URYQt
frekvence 1 a 2.

����Då
400

0,01 Hz 0,00 ne 6-46

n096 0160 9êE U�IXQNFH
detekce
S HNURþHQt
momentu 1

3RXåLWR�SUR�RGEORNRYiQt�QHER
]DEORNRYiQt�GHWHNFH�S HNURþHQt
PRPHQWX�D�SUR�YêE U�PHWRG\
zpracování po detekování
S HNURþHQt�PRPHQWX�
���GHWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX

zablokována
���GHWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX

SRX]H�NG\å�U\FKORVW�NRLQFLGXMH�D
þLQQRVW�SRNUDþXMH��Y\YROiYi
alarm)

���GHWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX
SRX]H�NG\å�U\FKORVW�NRLQFLGXMH�D
výstup je vypnutý (pro ochranu)

���S HNURþHQt�PRPHQWX�MH�YåG\
GHWHNRYiQR�D�þLQQRVW�SRNUDþXMH
(vyvolává alarm)

���S HNURþHQt�PRPHQWX�MH�YåG\
detekováno a výstup je vypnutý
(pro ochranu)

��Då�� 1 0 ne 6-35

n097 0161 9êE U�IXQNFH
detekce
S HNURþHQt
momentu 2

1DVWDYWH�SRORåNX�SUR�GHWHNRYiQt
S HNURþHQt�PRPHQWX�
0: Detekováno z výstupního

momentu
1: Detekováno z výstupního proudu

0 a 1 1 0 ne 6-36
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n098 0162 ÒURYH �GHWHNFH
S HNURþHQt
momentu

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�~URYQ
GHWHNFH�S HNURþHQt�PRPHQWX�
Detekce z výstupního momentu:
Nastavte v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK
k jmenovitému momentu motoru
jako 100 %.
Detekce z výstupního proudu:
Nastavte v�SURFHQWHFK�Y]WDåHQêFK
k jmenovitému výstupnímu proudu
motoru jako 100 %.

���Då���� 1 % 160 ne 6-36

n099 0163 Doba detekce
S HNURþHQt
momentu

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�GRE\�GHWHNFH
S HNURþHQt�PRPHQWX�

����Då
10,0

0,1 s 0,1 ne 6-36

n100 0164 9êE U
frekvence
UP/DOWN

3RXåLWR�SUR�XORåHQt�QDVWDYHQp
UHIHUHQþQt�IUHNYHQFH�V funkcí
83�'2:1��QDKRUX�GRO �

���)UHNYHQFH�QHQt�XORåHQD

���)UHNYHQFH�XORåHQD
)UHNYHQFH�PXVt�GUåHW�SR�GREX��
sec nebo déle.

0 a 1 1 0 ne 6-47

n101
n102

--- 1HQt�SRXåLWR --- --- --- --- --- ---

n103 0167 Zisk
kompenzace
momentu

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�]LVNX�IXQNFH
kompenzace momentu.
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

����Då���� 0,1 1,0 ano 6-37

n104 0168 ýDVRYi
konstanta
primárního
]SRåG Qt
kompenzace
momentu

Nastavte odezvu rychlosti funkce
kompenzace momentu.
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

����Då
25,5

0,1 s 0,3 ne 6-37

n105 0169 Kompenzace
momentu ztrát
v�MiG H

Nastavte ztráty v�MiG H�SRXåLWpKR
motoru.
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

Poznámka:  Tento parametr je
odblokován pouze
v módu V/I� t]HQt�

����Då
6550

0,1 W Závisí na
výkonu

ne 6-38

n106 016A Jmenovitý skluz
motoru

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�KRGQRW\
jmenovitého skluzu motoru za
chodu.
Poznámka: �3RXåLWR�MDNR�NRQVWDQWD

funkce kompenzace
skluzu.

����Då
20,0

0,01 Hz Závisí na
výkonu

ano 6-39

n107 016B Odpor fáze –
QXORYê�YRGLþ

Nastavte tento parametr na 1/2
RGSRUX�Ii]H�±�QXORYê�YRGLþ�QHER
odporu fáze – fáze motoru.
Poznámka: �3RXåLWR�MDNR�NRQVWDQWD

YHNWRURYpKR� t]HQt�

������Då
65,50

0,001 Ω Závisí na
výkonu

ne 5-6
6-2

n108 016C Svodová
LQGXNþQRVW
motoru

Nastavte svodovou LQGXNþQRVW
motoru za chodu.
Poznámka: �3RXåLWR�MDNR�NRQVWDQWD

YHNWRURYpKR� t]HQt�
Poznámka: �0 QLþ�VH�VWDQGDUGQtP

nastavením tohoto
SDUDPHWUX�SOQ
IXQJXMH�S L�YHNWRURYpP
t]HQt�

�����Då
655,0

0,01 mH Závisí na
výkonu

ne 6-2
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n109 016D Limit
kompenzace
momentu

Nastavte limit funkce kompenzace
momentu v módu vektorového
t]HQt�

Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL
QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt�QDVWDYHQt
åiGQp�]P Q\�
Poznámka: �0 QLþ�S L� t]HQt

kompenzace momentu
RPH]XMH�PRPHQW�S L
SURXGX�����NUiW�Y WãtP
QHå�QDVWDYHQi
hodnota.

��Då���� 1 % 150 ne 6-3

n110 016E Proud motorem
naprázdno

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�SURXGX
QDSUi]GQR�SRXåLWêP�PRWRUHP
Y]WDåHQpKR�NH�MPHQRYLWpPX�SURXGX
motorem jako 100 %.
Poznámka: �3RXåLWR�MDNR�NRQVWDQWD

S L�YHNWRURYpP� t]HQt�D
funkcí kompenzace
skluzu.

��Då��� 1 % Závisí na
výkonu

ne 5-6

n111 016F Zisk
kompenzace
skluzu

3RXåLWR�SUR�QDVWDYHQt�]LVNX�IXQNFH
kompenzace skluzu.
Poznámka:  Standardní hodnota

nastavení v módu
YHNWRURYpKR� t]HQt�MH
1,0.

Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL
QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

����Då���� 0,1 0,0 ano 6-39

n112 0170 Doba
primárního
]SRåG Qt
kompenzace
skluzu

3RXåLWR�SUR�U\FKORVW�RGH]Y\�IXQNFH
kompenzace skluzu.
Poznámka:  Standardní hodnota

nastavení v módu
YHNWRURYpKR� t]HQt�MH
0,2.

Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL
QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

����Då
25,5

0,1 s 2,0 ne 6-39

n113 0171 Kompenzace
VNOX]X�E KHP
rekuperace

Vybírá funkci kompenzace skluzu
S L�UHNXSHUDþQt�þLQQRVWL�
0: zablokováno
1: odblokováno
Poznámka:  Tento parametr je

SODWQê�SRX]H�S L
YHNWRURYpP� t]HQt�

0 a 1 1 0 ne 6-40

n114 --- 1HQt�SRXåLWR --- --- --- --- --- ---



6H]QDP�SDUDPHWU Kapitola 9

9-22

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n115 0173 9êE U
automatického
SRWODþHQt
~URYQ
]DEUiQ Qt
S HEU]G Qt

9\EtUi��]GD�E KHP�þLQQRVWL
DXWRPDWLFN\�VQLåRYDW�~URYH
]DEUiQ Qt�S HEU]G Qt�þL�QLNROLY�
MHVWOLåH�IUHNYHQFH�OHåt
v konstantním výstupním rozsahu
S HY\ãXMtFtP�IUHNYHQFL�QDVWDYHQRX
v n013 pro frekvenci maximálního
QDS Wt��UR]VDK�Y Wãt�QHå�MPHQRYLWi
frekvence motoru).
���)XQNFH�DXWRPDWLFNpKR�SRWODþHQt

je zablokována (hodnota v n094
je platná pro kteroukoliv
frekvenci)

���)XQNFH�DXWRPDWLFNpKR�SRWODþHQt
je odblokována

Poznámka: �ÒURYH �þLQQRVWL�MH
VQtåHQD�QD
n094×(frekvence max.
QDS Wt���YêVWXSQt
frekvence)

Poznámka: �)XQNFH�]DEUiQ Qt
S HEU]G Qt�E KHP
þLQQRVWL�SUDFXMH�SRGOH
doby akcelerace /
decelerace nastavené
v n116.

0 a 1 1 0 ne 6-33

n116 0174 Nastavení doby
akcelerace /
decelerace pro
]DEUiQ Qt
S HEU]G Qt

Nastavuje dobu akcelerace /
GHFHOHUDFH�SUR�IXQNFL�]DEUiQ Qt
S HEU]G Qt�E KHP�þLQQRVWL�
0: Akceleruje nebo deceleruje podle
doby akcelerace / decelerace 1 a 2,
podle toho, která je vybraná.
1: Akceleruje nebo deceleruje podle
doby akcelerace / decelerace 2.
(n021/n022)
3R]QiPND��3RNXG�MH�SRåDGRYiQD
rychlejší (pomalejší) doba
akcelerace / decelerace, nastavte
tento parametr na 1 a nastavte
SRåDGRYDQRX�GREX�DNFHOHUDFH��
GHFHOHUDFH�SUR�]DEUiQ Qt
S HEU]G Qt�S L�þLQQRVWL�Y parametru
pro dobu akcelerace / decelerace 2.

0 a 1 1 0 ne 6-34

n117
Då
n119

--- 1HQt�SRXåLWR --- --- --- --- ---
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6NXSLQD�SDUDPHWU ����Q����Då�Q����

Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n120 0178 5HIHUHQþQt
frekvence 9

0,00 ano 5-18

n121 0179 5HIHUHQþQt
frekvence 10

0,00 ano 5-18

n122 017A 5HIHUHQþQt
frekvence 11

0,00 ano 5-18

n123 017B 5HIHUHQþQt
frekvence 12

0,00 ano 5-18

n124 017C 5HIHUHQþQt
frekvence 13

0,00 ano 5-18

n125 017D 5HIHUHQþQt
frekvence 14

0,00 ano 5-18

n126 017E 5HIHUHQþQt
frekvence 15

0,00 ano 5-18

n127 017F 5HIHUHQþQt
frekvence 16

1DVWDYXMH�LQWHUQt�UHIHUHQþQt
frekvence.
Poznámka: �7\WR�UHIHUHQþQt

frekvence jsou
vybírány
multikrokovými
referencemi rychlosti
(PXOWLIXQNþQt�YVWXS\��
9L]�UHIHUHQþQt�VWUiQN\
pro vztah mezi
multikrokovými
referencemi rychlosti a
UHIHUHQþQtPL
frekvencemi.

0,00 Hz
Då�PD[�

0,01 Hz
(lze ]P �
nit nasta-
vením
v n035)

0,00 ano 5-18

n128 0180 9êE U� t]HQt
PID

9\EtUi�PHWRGX�3,'� t]HQt�
���3,'� t]HQt�]DEORNRYiQR
��Då����3,'� t]HQt�RGEORNRYiQR
Poznámka: �-H�PRåQR�Y\EUDW

PHWRGX�GHULYDþQtKR
t]HQt��WM��GHULYDþQt
t]HQt�RGFK\ON\�QHER
QDP HQp�KRGQRW\��
S LGiQt�UHIHUHQþQt
frekvence a pozitivní
nebo negativní
charakteristiky PID
t]HQt�

��Då�� 1 0 ne 6-18

n129 0181 Zisk nastavení
KRGQRW\�]S WQp
vazby

Nastavte hodnotu, kterou je
KRGQRWD�]S WQp�YD]E\�QiVREHQD�
Poznámka:  Tento parametr je

SRXåLW�SUR�VH t]HQt
SRåDGRYDQêFK�D
VNXWHþQêFK�KRGQRW
WDN��DE\�P O\�VWHMQRX
YVWXSQt�~URYH �

�����Då
10,00

0,01 1,00 ano 6-18

n130 0182 Proporcionální
zisk (P)

Nastavte proporcionální zisk (P) pro
3,'� t]HQt�
Poznámka: �3,'� t]HQt�MH

]DEORNRYiQR�S L
nastavení tohoto
parametru na 0,0.

����Då
25,0

0,1 1,0 ano 6-19

n131 0183 ,QWHJUDþQt�GRED
(I)

1DVWDYWH�LQWHJUDþQt�GREX��,��SUR
3,'� t]HQt�
Poznámka: �,QWHJUiOQt� t]HQt�MH

]DEORNRYiQR�S L
nastavení tohoto
parametru na 0,0.

����Då
360,0

0,1 s 1,0 ano 6-19

n132 0184 'HULYDþQt�GRED
(D)

1DVWDYWH�GHULYDþQt�GREX��'��SUR
3,'� t]HQt�
Poznámka: �'HULYDþQt� t]HQt�MH

]DEORNRYiQR�S L
nastavení tohoto
parametru na 0,0.

�����Då
2,50

0,01 s 0,00 ano 6-19

n133 0185 6H t]HQt�RIIVHWX
PID

7HQWR�SDUDPHWU�VORXåt�SUR�VH t]HQt
RIIVHWX�YãHFK�3,'� t]HQt�
Nastavte parametr v procentech
Y]WDåHQê�N maximální frekvenci jako
100 %.

�����Då
100

1 % 0 ano 6-19
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n134 0186 Horní limit
LQWHJUDþQtKR
t]HQt

Nastavte hodnotu horního limitu
YêVWXSX�LQWHJUDþQtKR� t]HQt�
Nastavte parametr v procentech
Y]WDåHQê�N maximální frekvenci jako
100 %.

��Då���� 1 % 100 ano 6-19

n135 0187 Doba
primárního
]SRåG Qt�3,'
t]HQt

Nastavte tento parametr na
þDVRYRX�NRQVWDQWX�SULPiUQtKR
]SRåG Qt�SUR�UHIHUHQþQt�IUHNYHQFL
SUR�3,'� t]HQt�
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

����Då
10,0

0,1 s 0,0 ano 6-20

n136 0188 9êE U�GHWHNFH
]WUiW\�]S WQp
vazby

Nastavte metodu detekce ztráty
]S WQp�YD]E\�S L�3,'� t]HQt�
���'HWHNFH�]WUiW\�]S WQp�YD]E\�MH

zablokována.
���'HWHNFH�]WUiW\�]S WQp�YD]E\�MH

RGEORNRYiQD��QH]iYDåQi�FK\ED�
Fbl varování)

���'HWHNFH�]WUiW\�]S WQp�YD]E\�MH
RGEORNRYiQD��]iYDåQi�FK\ED�
Fbl chyba)

()EO� �]WUiWD�]S WQp�YD]E\�

��Då�� 1 0 ne 6-20

n137 0189 ÒURYH �GHWHNFH
]WUiW\�]S WQp
vazby

1DVWDYWH�~URYH �GHWHNFH�]WUiW\
]S WQp�YD]E\�
Nastavte hodnotu v procentech
Y]WDåHQRX�N�KRGQRW �]S WQp�YD]E\
ekvivalentní maximální frekvenci
jako 100 %.

��Då���� 1 % 0 ne 6-20

n138 018A Doba  detekce
]WUiW\�]S WQp
vazby

Nastavte dobu  detekce ztráty
]S WQp�YD]E\�
Poznámka:  Pokud je detekována

GHWHNþQt�~URYH
nastavená v n137
QHER�QLåãt�SR�GREX
nastavenou v n138,
bude výsledek
SRYDåRYiQ�]D�]WUiWX
]S WQp�YD]E\�

����Då
25,5

0,1 s 1,0 ne 6-20

n139 018B 9êE U
energeticky
úsporného
t]HQt

Vyberte funkci energeticky
~VSRUQpKR� t]HQt�
0: zablokováno
1: odblokováno
Poznámka:  Tento parametr je

odblokován pouze
v módu V/I� t]HQt�

0 a 1 1 0 ne 6-7

n140 018C Koeficient K2
energeticky
úsporného
t]HQt�

Nastavte koeficient pro primární
~URYH �HQHUJHWLFN\�~VSRUQpKR
t]HQt�

Poznámka:  Konstanta se
DXWRPDWLFN\�P Qt
podle kódu motoru
nastaveného v n158.
3URYH WH�MHPQp
GRODG Qt�NRQWDNWX�
pokud je to nutné, po
nastavení kódu motoru
v n158.

����Då
6550

0,1 Závisí na
výkonu

ne 6-8
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n141 018D Dolní limit
energeticky
úsporného
QDS Wt�S L
výstupu 60 Hz

��Då���� 1 % 50 ne 6-9

n142 018E Horní limit
energeticky
úsporného
QDS Wt�S L
výstupu 6 Hz

7\WR�SDUDPHWU\�]DEUD XMt
S tOLãQpPX�SRNOHVX�YêVWXSQtKR
QDS Wt�P QLþH�WDN��DE\�VH�PRWRU
QHS LEU]GLO�QHER�QH]DVWDYLO�S L
primární úrovni energeticky
~VSRUQpKR� t]HQt�
Nastavte dolní limit výstupního
QDS Wt�Y�SURFHQWHFK�S L�NDåGp
IUHNYHQFL�Y]WDåHQp�N jmenovitému
QDS Wt�PRWRUX�MDNR�������
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

��Då��� 1 % 12 ne 6-9

n143 018F Doba
]SU P URYiQt
výkonu

1DVWDYWH�GREX�SRåDGRYDQRX�SUR
YêSRþHW�SU P UX�YêNRQX
SRXåLWHOQpKR�S L�HQHUJHWLFN\
~VSRUQpP� t]HQt�
Doba ]SU P URYiQt��ms) =
nastavená hodnota × 24 (ms).
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

��Då���� 1 (24 ms) 1 ne 6-9

n144 0190 /LPLW�QDS Wt
zkušebního
provozu

1DVWDYWH�UR]VDK� tGtFtKR�QDS Wt�SUR
VHNXQGiUQt�~URYH �HQHUJHWLFN\
~VSRUQpKR� t]HQt�
Nastavte parametr v procentech
Y]WDåHQêFK�N�MPHQRYLWpPX�QDS Wt
motoru jako 100 %.
Poznámka:  Zkušební provoz není

PRåQê�V parametrem
nastaveným na 0.

��Då���� 1 % 0 ne 6-10

n145 0191 .URN� tGtFtKR
QDS Wt�S L
100���S L
zkušebním
provozu

����Då
10,0

0,1 % 0,5 ne 6-11

n146 0192 .URN� tGtFtKR
QDS Wt�S L����
S L�]NXãHEQtP
provozu

1DVWDYWH�UR]VDK�QDS Wt�S L
zkušebním provozu v procentech
Y]WDåHQêFK�N�MPHQRYLWpPX�QDS Wt
motoru jako 100 %.
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

����Då
10,0

0,1 % 0,2 ne 6-11

n147
n148

1HQt�SRXåLWR --- --- --- --- ---

n149 0195 0 tWNR
impulzího
vstupu

1DVWDYWH�WHQWR�SDUDPHWU�QD�P tWNR
YVWXSX�LPSXOV �WDN��åH�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH�PRKRX�EêW�SURYiG Q\
impulzním vstupem.
Nastavte maximální frekvenci
LPSXOV �V�S tU VWN\����+]
Y]WDåHQêFK�QD����+]�MDNR���
Poznámka:  Tento parametr je

odblokován
nastavením n004 pro
YêE U�UHIHUHQþQt
frekvence na 5.

����Då
3300

1 (10 Hz) 2500 ne 5-23

n150 0196 9êE U
PXOWLIXQNþQtKR
analogového
výstupu a
frekvence
LPSXOV

Vyberte vztah mezi výstupní
IUHNYHQFt�LPSXOV �D�YêVWXSQt
fekvencí.
��������+]�S L�PD[��IUHNYHQFL

�~P UQê�Y]WDK�SODWt�SUR
IUHNYHQFH�QLåãt�QHå�PD[LPiOQt
frekvence).

1: 1× výstupní frekvence
6: 6× výstupní frekvence
12: 12× výstupní frekvence
24: 24× výstupní frekvence
36: 36× výstupní frekvence
Poznámka: Tento parametr je

odblokován
nastavením n065 na 1.

0, 1, 6,
12, 24,
36

1 0 ne 5-37
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastavení

Jednotka
nastavení

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVWL

Viz
str.

n151 0197 9êE U�GHWHNFH
S HNURþHQt
doby
komunikace
RS-422/485

Hodnota nastavená v parametru
XUþXMH��]GD�GHWHNFH�S HNURþHQt
doby komunikace bude
doprovázena zobrazením “CE“,
pokud je interval mezi normálními
NRPXQLNDFHPL�GHOãt�QHå���VHF�D�MDN
EXGH�GHWHNRYDQp�S HNURþHQt�GRE\
komunikace zpracováno.
���GHWHNXMH�S HNURþHQt�GRE\�D

]iYDåQRX�FK\EX�D�P QLþ�YROQ
dobíhá do zastavení.

���GHWHNXMH�S HNURþHQt�GRE\�D
]iYDåQRX�FK\EX�D�P QLþ
deceleruje do zastavení za dobu
decelerace 1.

���GHWHNXMH�S HNURþHQt�GRE\�D
]iYDåQRX�FK\EX�D�P QLþ
deceleruje do zastavení za dobu
decelerace 2.

���GHWHNXMH�S HNURþHQt�GRE\�D
QH]iYDåQp�YDURYiQt�S HG
FK\ERX�D�P QLþ�SRNUDþXMH
v�þLQQRVWL�

���åiGQp�S HNURþHQt�GRE\�QHQt
detekováno

��Då�� 1 0 ne 7-2

n152 0198 5HIHUHQþQt
frekvence
komunikace /
YêE U�MHGQRWN\
monitorování

1DVWDYWH�MHGQRWNX�UHIHUHQþQt
IUHNYHQFH�D�IUHNYHQþQ �Y]WDåHQêFK
hodnot, které mají být nastaveny
nebo monitorovány pomocí
komunikace.
0: 0,1 Hz
1: 0,01 Hz
���3 HYHGHQi�KRGQRWD�Y]WDåHQi�QD

30000 jako na max. frekvenci.
3: 0,1 % (max. frekvence: 100 %)

��Då�� 1 0 ne 7-3

n153 0199 Slave adresa
pro komunikaci
RS-422/485

Nastavte tento parametr na
hodnotu VODYH�DGUHV\��þtVOR
jednotky) pro komunikaci.
00: Všeobecná zpráva (se

]DEORNRYDQRX�NRPXQLNDþQt
funkcí)

���Då�����slave adresa

���Då��� 1 00 ne 7-4

n154 019A 9êE U
S HQRVRYp
rychlosti RS-
422/485

9\EHUWH�S HQRVRYRX�U\FKORVW
komunikace:
0: 2400 b/s
1: 4800 b/s
2: 9600 b/s
3: 19200 b/s

��Då�� 1 2 ne 7-4

n155 019B 9êE U�SDULW\
RS-422/485

Vyberte funkci pro kontrolu parity
SUR�NRPXQLNDþQt�GDWD�
0: sudá parita
1: lichá parita
���åiGQi�SDULWD

��Då�� 1 0 ne 7-4

n156 019C 'RED�þHNiQt�S L
vysílání RS-
422/485

1DVWDYWH�GREX�þHNiQt�QD�RGH]YX
SRWp��NG\�MH�]SUiYD�'65��åiGRVW�R
Y\VOiQt�GDW��S LMDWD�RG�PDVWHU
jednotky.

���Då��� 1 ms 10 ne 7-5
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastaven
í

Jednotka
nastaven
í

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVW
i

Viz
str.

n157 019D 9êE U� t]HQt
RTS u RS-
422/485

Vyberte, zda odblokovat nebo
]DEORNRYDW�IXQNFL� t]HQt
komunikace pomocí RTS (RTS =
SRåDGDYHN�QD�RGHVOiQt��
��� t]HQt�576�]DEORNRYiQR
��� t]HQt�576�RGEORNRYiQR

(dostupné pouze pro komunikaci
RS-422 peer-to-peer)

0 a 1 1 0 ne 7-5

n158 019E Kód motoru Vyberte kód  pro automatické
nastavení konstant pro energeticky
~VSRUQp� t]HQt�
��Då��������9VW �

PRWRU�����Då���� kW
���Då���������9VW �

PRWRU�����Då�����N:

��Då��� 1 Závisí na
výkonu

ne 6-7

n159 019F Dolní limit
energeticky
úsporného
QDS Wt�S L
výstupu 60 Hz

��Då���� 1 % 120 ne 6-10

n160 01A0 Horní limit
energeticky
úsporného
QDS Wt�S L
výstupu 6 Hz

7\WR�SDUDPHWU\�]DEUD XMt�S HEX]HQt
motoru v�G VOHGNX�]P Q�QDS Wt�S L
HQHUJHWLFN\�~VSRUQpP� t]HQt�
Nastavte horní limit výstupního
QDS Wt�Y�SURFHQWHFK�S L�NDåGp
IUHNYHQFL�Y]WDåHQê�N jmenovitému
QDS Wt�PRWRUX�MDNR�������
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

��Då��� 1 % 16 ne 6-10

n161 01A1 ât ND�GHWHNFH
výkonu pro
S HStQiQt�GR
zkušebního
provozu

1DVWDYWH�ãt NX�GHWHNFH�YêNRQX�
NWHUê�QDVWDYXMH�P QLþ�GR
zkušebního provozu.
1DVWDYWH�ãt NX�Y procentech
Y]WDåHQêFK�QD�YêNRQ��NWHUê�Pi�EêW
detekován, jako 100 %.
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

Poznámka: �0 QLþ�EXGH�SUDFRYDW
VH�ãt NRX�GHWHNFH
výkonu 10 %, pokud je
hodnota nastavena na
0.

��Då���� 1 % 10 ne 6-11

n162 01A2 Konstanta filtru
detekce výkonu

1DVWDYWH�þDVRYRX�NRQVWDQWX�ILOWUX
EORNX�GHWHNFH�YêNRQX�P QLþH
pracujícího ve zkušebním provozu.
ýDVRYi�NRQVWDQWD�ILOWUX��msec) =
hodnota nastavená v n162 × 4
(msec).
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

Poznámka: �0 QLþ�EXGH�SUDFRYDW
s�þDVRYRX�NRQVWDQWRX
20 msec, pokud je
hodnota nastavena na
0.

��Då���� 1 (4 ms) 5 ne 6-12

n163 01A3 Zisk výstupu
PID

1DVWDYWH�SRP U��NWHUêP�MH�KRGQRWD
3,'� t]HQt�QiVREHQD�SUR�3,'� t]HQt�
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

����Då
25,0

0,1 1,0 ne 6-21
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastaven
í

Jednotka
nastaven
í

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVW
i

Viz
str.

n164 01A4 9êE U
vstupního bloku
]S WQp�YD]E\
PID

1DVWDYWH�YVWXSQt�EORN�]S WQp�YD]E\
SUR�GHWHNFL�3,'� t]HQt�
��� tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt

IUHNYHQFH�SUR�QDS RYê�YVWXS���
Då����9��MH�RGEORNRYiQD�

��� tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt
frekvence pro proudový vstup (4
Då����mA) je odblokována.

��� tGtFt�VYRUND�UHIHUHQþQt
frekvence pro proudový vstup (0
Då����mA) je odblokována.

���0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�QDS RYê
YVWXS����Då����9��MH�RGEORNRYiQ�

���0XOWLIXQNþQt�DQDORJRYê�SURXGRYê
YVWXS����Då����mA) je
odblokován.

��� tGtFt�VYRUND�UHIHUHQFH�VOHGX
LPSXOV �MH�RGEORNRYiQD�

Poznámka: �3 HVY GþHWH�VH��åH
YVWXS�SRåDGRYDQp
hodnoty a hodnota
YVWXSX�]S WQp�YD]E\
se navzájem
QHS HNUêYDMt�

��Då�� 1 0 ne 6-21

n165
Då
n174

--- 1HQt�SRXåLWR --- --- --- --- ---

n175 01AF Nízká nosná
IUHNYHQFH�S L
nízké rychlosti
RWiþHQt

7DWR�IXQNFH�DXWRPDWLFN\�VQLåXMH
nosnou frekvenci na 2,5 kHz, pokud
je výstupní frekvence 5 kHz nebo
QLåãt�D�YêVWXSQt�SURXG�MH������
MPHQRYLWpKR�SURXGX�P QLþH�QHER
Y\ããt��1RUPiOQ �QHQt�WRWR�QDVWDYHQt
nutné.
Tato funkce zlepšuje schopnost
S HWtåHQt�S L�Qt]NêFK�IUHNYHQFtFK�
���1t]Ni�QRVQi�IUHNYHQFH�S L�Qt]Np

rychlosti je zablokována.
���1t]Ni�QRVQi�IUHNYHQFH�S L�Qt]Np

rychlosti je odblokována.
Poznámka: �3 L�QRUPiOQt�þLQQRVWL

QHY\åDGXMH�VWDQGDUGQt
QDVWDYHQt�åiGQp
]P Q\�

Poznámka:  Tato funkce je
odblokována, pokud
n080 (nosná
frekvence) je
nastavena na 2, 3
nebo 4.

0 a 1 1 0 ne 6-28
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Para-
metr

Registr Název Popis Rozsah
nastaven
í

Jednotka
nastaven
í

Standardní
nastavení

=P Q\
E KHP
þLQQRVW
i

Viz
stra
na

n176 01B0 9êE U�IXQNFH
kopírování a
verifikace
parametru

9\EHUWH�IXQNFL�SUR�þWHQt��NRStURYiQt
nebo verifikaci parametru mezi
SDP Wt�P QLþH�D�GLJLWiOQtP
operátorem.
UG\��3 LSUDYHQ�S LMPRXW�GDOãt�SRYHO
U(G��þWH�SDUDPHWU
&S\��NRStUXMH�SDUDPHWU�GR�P QLþH
vFy: verifikuje parametr
Y$��]REUD]XMH�NDSDFLWX�P QLþH
Sno: zobrazuje verzi softwaru
Poznámka ��äiGQê�SDUDPHWU

QHP åH�EêW�NRStURYiQ
GR�P QLþH�]D�FKRGX�

UG\�Då
Sno

--- rdy ano 3-10

n177 01B1 9êE U�]iND]X
þWHQt�SDUDPHWUX

Nastavuje funkci zákazu
kopírování. Nastavte tento parametr
pro ochranu dat v EEPROM
digitálního operátoru.
���ýWHQt�SDUDPHWUX�]DNi]iQR���'R

EEPROM nemohou být zapsána
åiGQi�GDWD��

���ýWHQt�SDUDPHWUX�SRYROHQR��'DWD
mohou být zapisována do
EEPROM).

0 a 1 1 0 ano 3-17

n178 01B2 Chybový log 3RXåLWR�SUR�]REUD]HQt�þW\
posledních zaznamenaných chyb.

Poznámka:   Tento parametr je
pouze monitorován.

--- --- --- --- 6-49

n179 01B3 ýtVOR�VRIWZDUH 3RXåLWR�SUR�]REUD]HQt�þtVOD
VRIWZDUH�P QLþH��SRXåLWpKR�SUR
t]HQt�UHIHUHQFH�ILUP\�20521�

Poznámka:   Tento parametr je
pouze monitorován.

--- --- --- --- ---


