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Testovani chodu Kapitola 4

Zapnéte vstupni napajeci zdroj pouze po namontovani ¢elniho krytu svorek,
spodniho krytu, operatoru a volitelnych polozek. Nedodrzeni mize mit za
nasledek Uraz elektrickym proudem.
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Neodstrariujte Celni kryt, kryty svorek, spodni kryt operatoru nebo volitelné
polozky, zatimco je méni¢ napajen. Nedodrzeni miize mit za nasledek Uraz
elektrickym proudem.

Neobsluhuijte operator nebo spinate mokryma rukama. Nedodrzeni mize mit za
nasledek draz elektrickym proudem.

Nedotykejte se vnittku ménic¢e. Nedodrzeni mlze mit za nasledek uraz
elektrickym proudem.

Nepfiblizuje se ke stroji v pfipadé, Ze pouzivate funkci obnoveni ¢innosti po
chybé, protoze stroj se miize nahle rozebéhnout poté, kdy byl zastaven
alarmem. Nedodrzeni mize mit za nasledek zranéni.

Nepfiblizuje se ke stroji okamzité po resetovani kratkodobého pferuseni
napajeni, tim se vyhnete neotekavanému restartu (pokud je €innost nastavena
tak, aby pokracovala ve funkci poté, kdy je kratkodobé pirerudeni napgjeni
obnoveno). Nedodrzeni mlize mit za nasledek zranéni.

Instalujte samostatny nouzovy stop, protoze tlagitko STOP na operatoru je
v ¢innosti, pouze kdyz je nastaveno provadéni funkce. Nedodrzeni mize mit za
nasledek zranéni.

Presvédcete se, Ze signal chod je vypnuty pfed zapnutim napajeni, nastavenim
alarmu nebo prepinanim selektoru mistni/dalkovy. Nedodrzeni mize mit za
nasledek zranéni.

Pred spusténim se presveédcete, Ze dovolené rozsahy motor( a stroju jsou
spravné nastaveny, protoze rychlost ota¢eni mize byt snadno zvy$ena z nizké
na vysokou. Nedodrzeni mize mit za nasledek po$kozeni vyrobku.

Pouzijte oddélenou pridrznou brzdu, pokud je to nutné. Nedodrzeni mlize mit za
nasledek zranéni.

Neprovadéijte kontrolu signalu béhem ¢innosti. Nedodrzeni mlze mit za
nasledek zranéni nebo poskozeni vyrobku.

Neménte nedbale nastaveni. NedodrZzeni mize mit za nasledek zranéni.



Testovani chodu Kapitola 4

4-1 Postup pro testovani chodu

1.

Instalovani a montaz

Instalujte méni€ podle podminek pro instalovani. Podrobnosti — viz strana 2-2. Zajistéte, aby
podminky pro instalovani byly dodrzeny.

Kabelaz a zapojeni
Zapojte napajeci zdroj a periferni zafizeni. Podrobnosti — viz strana 2-10. Vyberte periferni
zafizeni, ktera spliuji podminky specifikace a zapojte je bez chyb.

Pripojeni napajeni

Provedte nasledujici pfipravné kontroly pfed zapnutim napéjeciho zdroje.

e VZdy zajistéte, aby byl pouzit napajeci zdroj o spravném napéti a Ze vstupni svorky (R/L1,
S/L2 a T/L3) budou spravné zapojeny.
3G3MV-A20 : 3-fazové 200 V az 230 Vstf

3G3MV-ABLO : jednofazové 200 V az 240 Vstr (vodi¢e R/L1 a S/L2)
3G3MV-A40 : 3-fazové 380 V az 460 Vstr

* PresvédCete se, zZe vystupni svorky motoru (U/T1, V/T2 a W/T3) jsou k motoru zapojeny
spravne.

e Zaijistéte, Ze svorky fidiciho obvodu a Fidici zafizeni jsou zapojena spravné. Pfesvédcete se,
Ze vsechny Fidici svorky jsou vypnuty.

* Nastavte motor na stav bez zatéze (tj. bez pfipojeni na mechanicky systém).

¢ Po provedeni vySe uvedenych kontrol pfipojte napajeci zdroj.

Zkontrolujte stav displeje

Zkontrolujte, abyste se ujistili, Ze v ménici nejsou zadné chyby.

* Pokud displej v dobé, kdy je pfipojeny zdroj, je normalni, bude zobrazeno nasledujici:
Indikétor chod: blika
Indikator alarm: vypnuty
ZjednoduSené LED (nastaveni / monitorovani) indikatory: FREF, FOUT nebo IOUT sviti
Datovy displej: Zobrazuje data odpovidajici rozsvicenému indikatoru.

* Pokud nastala chyba, budou zobrazeny podrobnosti chyby. V takovém pfipadé provedte
nutna opatfeni — podrobnosti viz Kapitola 8 Udrzba &innosti.

Inicializace parametru
Inicializujte parametry
* Nastavte n001 na 8 pro inicializaci parametr( ve 2 vodi¢ové sekvenci.

Nastaveni parametri
Nastavte parametry poZadované pro testovani chodu.

*  Provedte nastaveni chodu v fidicim moédu V/f. Ridici méd musi byt nastaven na V/f fizeni,
jinak nebude inicializovan. Nastavte jmenovity proud motoru, aby se zabranilo poskozeni
motoru nasledkem pfetizeni.

Cinnost naprazdno
Pomoci digitalniho operatoru rozbéhnéte motor bez zatéZe (naprazdno).

* Nastavte referencni frekvenci pomoci digitalniho operatoru a uvedte motor do chodu pouzitim
sekvence tlacitek.
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8. Cinnost pfi skuteéné zatézi
Pfipojte mechanicky systém a provadéjte ¢innost pomoci digitalniho operatoru.
* Pokud nebyly obtize pfi spousténi motoru naprazdno, pfipojte mechanicky systém (zatéz)
k motoru a pracujte pomoci digitalniho operatoru.

9. Cinnost

Zakladni Cinnost:
Cinnost zalozena na zakladnim nastaveni pozaduje rozbéhnout a zastavit (start/stop) ménic.
Podrobnosti — viz strana 5-1.

Zdokonalena Cinnost:
Cinnost, ktera pouziva fizeni PID nebo ostatni funkce. Podrobnosti — viz strana 6-1.
* Pro Cinnost se standardnimi parametry podrobnosti viz Kapitola 5 — Zakladni ¢innost

*  Pro rzné zdokonalené ¢&innosti jako jsou hospodarné fizeni, PID fizeni, zabranéni stavu
Lstall“ (nechténé zastaveni), nastaveni nosné frekvence, detekce prekroeni momentu,
kompenzace momentu a kompenzace skluzu — podrobnosti viz Kapitola 5 — Zékladni ¢innost
a Kapitola 6 — Zdokonalena ¢innost.
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4-2 Priklad ¢innosti

1 Pfipojeni zdroje

m Kontrolni body pred pfipojenim napajeciho zdroje

Zkontrolujte, zda napajeci zdroj ma spravné napéti a ze vstupni svorky ménice (R/L1, S/L2 a
T/L3) jsou k ménici pfipojeny spravné.

3G3MV-A200: 3-fazové 200 V az 230 Vstf
3G3MV-ABL: jednofazove 200 V az 240 Vstf (vodiCe R/L1 a S/L2)

3G3MV-A4: 3-fazové 380 V az 460 Vstf
PresvédcCete se, Ze vystupni svorky (U/T1, V/T2 a W/T3) jsou k motoru pfipojeny spravné.

Zajistéte, aby svorky fidiciho obvodu a fidici zafizeni byly zapojeny spravné. Pfesvédclete se, ze
vSechny fidici svorky jsou vypnuty.

Nastavte motor na béh naprazdno (ij. bez pfipojeného mechanického systému).

Pfripojeni napajeciho zdroje

Po provedeni vysSe uvedenych kontrol pfipojte napajeci zdroj.

2 Kontrola stavu zobrazeni

Pfi normalnim zobrazeni, kdyZz je pfipojeny zdroj, bude zobrazeno nasleduijici:

Normalni ¢innost

indikator chod: blika

indikator alarm: vypnuty

zjednoduSené LED (nastaveni / monitorovani) indikatory:
FREF, FOUT nebo IOUT jsou rozsviceny

Displej dat: Zobrazuje data odpovidajici rozsvicenému indikatoru.

Pokud nastala chyba, budou zobrazeny podrobnosti chyby. V takovém pfipadé — podrobnosti viz
Kapitola 7 Cinnost pfi udrzbé — provedte nutna opatieni.

Chyba

Indikator chod: blik&

Indikator alarm: rozsviceny (detekce chyby) nebo blika (detekce alarmu)

zjednoduSené LED (nastaveni / monitorovani) indikatory:

FREF, FOUT nebo IOUT jsou rozsviceny

Displej dat: Je zobrazen kéd chyby jako je UV1. Zobrazeni se bude liSit v zavislosti na typu chyby.
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Testovani chodu Kapitola 4
3 Inicializace parametrti
* Inicializujte parametry pouzitim nasledujici procedury.
*  Pro inicializaci parametr( nastavte n001 na 8.
Sekvence Indikator Zobrazeni Vysvétleni
tlacitek

Zapnuto napajeni

Stisknéte tla¢itko méd opakované, dokud se
indikator PRGM nerozsviti.

Stisknéte tlacitko ENTER. Budou zobrazena
data parametru n001.
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Pouzijte tlacitko inkrementace nebo
dekrementace pro nastaveni n001 na 8.
Displej bude blikat.

= Stisknéte tlacitko ENTER, aby se nastavena
hodnota uloZila a zobrazeni dat bude suvitit.
! Parametry budou inicializovany a n001 se
zméni z8 na 1.
Pfiblizné po PRGM nn i Zobrazi se €islo parametru.
1 sec. nuu i
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Kapitola 4

4 Nastaveni parametru proudu motoru

*  Pro pokusnou &innost spustte ménié¢ v fidicim médu V/f. Ridici méd se neinicializuje. Proto

nastavte n002 na 0 pro fizeni V/f. Nastavte parametr proudu motoru v n036, aby se zabrénilo
poskozeni motoru nasledkem pretizeni.

Vg

B Nastaveni ridiciho moédu

Parametr | Registr Nazev Popis Rozsah Jednotka | Standardni | Zmény
nastaveni nastaveni nastaveni béhem
¢innosti
n002 0102 Vybér Nastavuje Fidici méd ménice. Oal 1 0 ne
Fidiciho modu | 0: Fidici mad Vi
1: mdd vektorového fizeni
Poznamka 1: Ridici méd se
neinicializuje
s nastavenim n001
Poznamka 2: Né&které parametry
se méni podle
nastavené hodnoty
n002. Podrobnosti
viz 5-1-2 Nastaveni
fidiciho médu
(n002).
Sekvence Indikator Zobrazeni Vysvétleni
tlacitek
nn Je zobrazeno Cislo parametru.
FREF ndl ! p
PRGM . 3 S C-’ Pouzijte tlacitko inkrementace nebo
dekrementace pro zobrazeni n002.
FRGM ] iskné Gi i
G Stisknéte ,tlac;ltko ENTER pro zobrazeni
nastavené hodnoty v n002.
PRGM Pokud hodnota n002 neni 0, pouzijte tlacitko
—Te inkrementace nebo dekrementace pro
nastaveni n002 na 0. Displej bude blikat.
PRGM Stisknéte tlaCitko ENTER, aby se nastavena
hodnota uloZila a displej bude svitit.
Priblizné po PRGM n BS C-‘ Priblizné po 1 sekundé se zobrazi €islo
1 sec. parametru.
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B Nastaveni jmenovitého proudu motoru
Parametr | Registr | Nazev Popis Rozsah Jednotka Standardni | Zmény
nastaveni nastaveni nastaveni béhem
Cinnosti
n036 0124 Jmenovity Pouzito pro nastaveni jmenovitého | 0,0% az 0,1A viz ne
proud motoru | proudu motoru (A) pouzitého jako 150% (A) poznamka
referenéni proud motoru pro detekci | jmenovitého 1
pretizeni motoru (OL1). vystupniho pod ,,Popis*
Poznamka 1: Standardni proudu
nastaveni ménice
jmenovitého proudu
motoru je normalni
jmenovity proud
maximalné
pouzitého motoru.
Poznamka 2: Detekce pretizeni
motoru (OL1) je
zablokovana
nastavenim
parametru na 0,0.
Sekvence Indikator Zobrazeni Vysvétleni
tlacitek
n SG El Je zobrazeno Cislo parametru.

n{3

Pouzijte tlacitko inkrementace nebo
dekrementace pro zobrazeni n036.

Stisknéte tlacitko ENTER pro zobrazeni
nastavené hodnoty v n036.
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Pouzijte tlacitko inkrementace nebo
dekrementace pro nastaveni n036 na
jmenovity proud motoru. Displej bude blikat.

PRGM [ E Stisknéte tlacitko ENTER, aby se nastavena
: hodnota uloZila a displej bude svitit.
Priblizné po FRGM PribliZzné po 1 sekundé se zobrazi €islo
1 sec. n B 3 E parametru.
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5

Cinnost bez zatéze

* Spustte motor bez zatéze (tj. bez pfipojeného mechanického systému) pouzitim digitalniho

operatoru

Poznamka: Pred pouzitim digitalniho operatoru zkontrolujte, zda nastavitel frekvence je nastaven na
minimum (MIN).

B Otaceni vpred / vzad s digitalnim operatorem

Sekvence Indikator Zobrazeni Vysvétleni
tlacCitek
FREF GIE Monitorovani referenéni frekvence.
RN FREF nn Stisknéte tlagitko chod. Indikator RUN se
rozsviti.
FREF Otocte nastavitel FREQ pomalu ve sméru
otaceni hodinovych ruci¢ek. Zobrazi se
monitorovana frekvence. Motor se zacne
MR AX otacet smérem vpred podle referenéni
FREQUENCY frekvence.
- Stisknéte tlacitko méd pro zapnuti indikatoru
FR sméru otaceni. Zobrazi se ,For".
R - E U Pouzijte tlacitko inkrementace nebo

dekrementace pro zménu sméru otaceni
motoru. Vybrany smér ota¢eni motoru bude
odblokovan, kdyz se zméni zobrazeni po
stisknuti tlacitka.

* Po zméné referenéni frekvence nebo sméru otaceni zkontrolujte, zda nenastaly vibrace motoru
nebo se z motoru neozyvaji neobvyklé zvuky.

e Zkontrolujte, zda nenastaly v ménici béhem &innosti zadné chyby.

B Zastaveni motoru

e Po dokon

Ceni Cinnosti motoru ve stavu bez zatéZe ve sméru vpied / vzad, stisknéte tlaCitko

STOP/RESET. Motor se zastavi (indikator chod (RUN) bude blikat, dokud se motor nezastavi).

6

Cinnost se skuteénou zatézi

* Po zkontrolovani €innosti motoru ve stavu bez zatéze pfipojte mechanicky systém a pracujte se
skute¢nou zatézi.

Poznamka: PFed pouzitim digitalniho operatoru zkontrolujte, zda nastavitel frekvence (FREQ) je
nastaven na minimum (MIN).

B Pripojeni systému

* Po pfesvédCeni se, Ze se motor Uplné zastavil, pfipojte mechanicky systém.

e Presvédé
motoru.

ete se, Ze vSechny Srouby jsou pfitazeny, kdyZ pfipojujete mechanicky systém na osu
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B Cinnost pomoci digitalniho operatoru

* Pro pfipad, ze nastane porucha béhem ¢innosti, pfesvédcete se, zda je tlacitko STOP na
digitalnim operatoru snadno pfistupné.

* Pouzijte digitalni operator stejnym zplsobem jako pfi ¢innosti bez zatéze.

* Referenc¢ni frekvenci nastavte nejdfive na nizkou rychlost otaceni, a to jedna desetina normaini
pracovni rychlosti.

B Kontrola ¢innosti

* Po zkontrolovani, Zze smér otaceni je spravny a ze stroj pracuje hladce pfi nizké rychlosti otaceni,
zvyste referenéni rychlost.

* Pozméné referenéni frekvence nebo sméru otaceni zkontrolujte, zda nenastaly vibrace motoru
nebo se z motoru neozyvaji neobvyklé zvuky. Zkontrolovanim zobrazeni monitoru (IOUT nebo
multifunkéni U-03) se ujistéte, Zze se vystupni proud nestal pfili§ nadmérnym.
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