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Pouziti motoru pro motor Kapitola 10

B Pouziti ménice pro stavajici standardni motor

V pfipadé, Ze je ménic pripojen na standardni motor, pak je vykonova ztrata nepatrné vyssi nez pfi
pfipojeni na bé&zny napajeci zdroj.

Navic, chladici jevy také snizuji rozsah nizkych rychlosti otaceni, coz ma za nasledek vzrist teploty
motoru. Proto by mé&l byt moment motoru sniZzen v rozsahu nizkych rychlosti otaceni.

Nasledujici obrazek ukazuje zatézovaci charakteristiky standardniho motoru.

Pokud je poZzadovan trvaly vykon v rozsahu nizkych rychlosti otaCeni, pouzijte specialni motor pro
pouziti s ménici.
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« Cinnost pfi vysokych rychlostech
Pfi pouziti motoru pfi vysokych rychlostech otaéeni (60 Hz nebo vice) mohou vzniknout problémy
s dynamickou rovnovahou a s trvanlivosti lozisek.

* Momentové charakteristiky

Motor mlze potrebovat vétsi akceleracni moment pfi napajeni z ménice nez pfi napajeni z bézného
napajeciho zdroje. Zkontrolujte momentové zatéZzovaci charakteristiky motoru, ktery ma byt pouzit a
nastavte vhodny tvar zavislosti V/f.

 Vibrace

Série 3G3MV pouziva pulsné-Sifkové fizeni s vysokou frekvenci nosné pro sniZeni vibraci motoru.
Kdyz je motor napajen z ménice, pak jsou vibrace motoru témér stejné, jako kdyz je napajen
z bézného napéjeciho zdroje.

Nicméné, v nasledujicich pfipadech mohou byt vibrace motoru vétsi:

* Rezonance s vlastni frekvenci mechanického systému

Vénujte zvlastni péci stroji, ktery pracoval s konstantni rychlosti ota¢eni a ma pracovat v médu
s proménnou rychlosti otaceni.

Pokud rezonance nastav4, instalujte na zakladnu motoru tlumici gumu.

* Nevyvazeny motor

Vénujte zvlastni pédi, kdyz ma motor pracovat pfi vyssi rychlosti otaceni (60 Hz nebo vice).
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e Hiuk

Hluk je témér stejny, jako kdyZz je motor napajen z béZného napajeciho zdroje. Hluk motoru se vSak
mlze zvysit, pokud motor pracuje pfi rychlosti vy$$i nez jmenovita rychlost otaceni (60 Hz).

B Pouziti ménice se specialnimi motory

e Motor s prepinanim poli

Jmenovity vstupni proud motord s prepinanim poll se lisi od proudu standardnich motort. Vyberte
proto vhodny méni¢ podle maximalniho vstupniho proudu pouzitého motoru.

Pred prepinanim polli se vzdy presvédcete, Ze se motor zastavil.

V opacném pfipadé budou aktivovany piepétova a nadproudova ochrana a to bude mit za nasledek
chybu.

* Ponorny motor

Jmenovity vstupni proud ponornych motor( je vy$si nez proud standardnich motord. Vyberte proto
vhodny méni¢ az po zkontrolovani jeho jmenovitého vystupniho proudu.

Kdyz je vzdalenost mezi ménicem a motorem velka, pouzijte pro propojeni ménic¢e s motorem kabel
s dostateénym prifezem tak, aby nedochazelo k ubytku momentu motoru.

* Nevybusny motor

Kdyz je pouZzit nevybusny motor nebo motor se zvydenou bezpe&nosti, je nutné provést test odolnosti
proti vybuchu ve spojeni s méni¢em. Toto také plati, kdyZz ma s méni€em pracovat existujici
nevybusny motor.

* Prevodovy motor

Rozsah rychlosti otaceni pro trvalou ¢innost se lisi podle zplsobu mazani a vyrobce motoru. Zejména
trvaly provoz olejem mazaného motoru pfi nizkych rychlostech mize mit za nasledek shoreni. Pokud
ma motor pracovat pfi rychlostech vysSich nez 60 Hz, poradte se s vyrobcem.

* Synchronni motor

Synchronni motor neni vhodny pro ménic¢ové fizeni. Pokud je skupina synchronnich motor(
individualné vypnuta a zapnuta, mlze se synchronizace ztratit.

« Jednofazovy motor
Nepouzivejte méni¢ pro jednofazovy motor. Motor by mél byt nahrazen 3-fazovym motorem.

B Mechanismus prenosu vykonu (redukéni prevod, pasy a retézy)

Pokud jsou v mechanismu pfenosu vykonu pouZity pfevodovka nebo redukéni pfevod mazané olejem,
bude olejové mazani ovliviiovano, kdyZ motor pracuje pouze v rozsahu nizkych rychlosti otaceni.
Pokud motor pracuje pfi rychlosti vy$si nez 60 Hz, bude mechanismus pfenosu vykonu hlu¢ny a
budou vznikat problémy s dobou zivotnosti a trvanlivosti.

B Shofeni motoru zplsobené nedostate¢nou dielektrickou
pevnosti kazdé faze motoru.

Mezi fAzemi motoru dojde k prlrazu pfi pfepnuti vstupniho napéti.
Pokud neni dielektricka pevnost kazdé faze dostate¢na, mlze motor shoret.

Dielektricka pevnost kazdé faze motoru musi byt vy$s$i nez je maximalni prarazné napéti. Normalné je
maximalni priirazné napéti priblizné trikrat vyssi nez je napajeci napéti pfivedené do ménice.
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Pro model ménice 400 V zajistéte pfipojeni motoru uréeného pro napajeni méni¢em. Standardni
motory nemaiji dostateCnou dielektrickou pevnost a mohou shofet.
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